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板向量 之间的欧氏距离；S。～S5分别代表5个测 

试向量 ；Gapl～Gap5代表间隙磨损的诊断结果 

(0．12 mm，0．20 illin，0．22 mrn，0．26 mrn，0．30 mrn)． 

试验中，经过阈值的检验，在 25个测试样本中，仅有 

2个无法判断．识别率可以达到80％左右． 

表 1 标准故障模板向量与测试向量的欧氏距离 

Table 1 Euclid distance between standard fault 

template vectors and test vector 

DI D2 D3 D4 D5 结果 

．sI 一0．89 —0．03 1．25 2．31 4．11 Gap1 

．s2 —1．30 —2．13 —1．58 0．07 1．51 Gap2 

．s3 —1．20 —2．67 —4．33 —4．03 —2．39 Gap3 

．sa 0．86 —2．89 —3．27 —4．59 —2．99 Gap4 

．s5 1．37 —3．07 —4．12 —4．36 —4．79 Gap5 

5 结论(Conclusion) 

经过仿真测试，基于硬件的诊断系统的识别性 

能接近于基于软件的系统．对于大型复杂的故障监 

测，多层感知器神经网络以及动态权值学习应该被 

考虑，它的识别能力高于基于单层感知器的最短距 

离分类器．此外，VLSI脉冲流技术还包括，如：脉冲 

编码、开关电容电路、权值动态存储、电路噪声抑制 

等方面，限于篇幅，可以参阅相关文献lI．2』． 
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