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第 30卷 (2013年) 总目次

第第第 1期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

基于系统浸入和流形不变自适应方法的静止无功补偿器非线性鲁棒自适应控制方法

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张 蕾, 张爱民, 韩九强, 张 杭(1)

基于模糊关联聚类的知识网选择方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨人子, 严洪森(8)

多目标粒子群算法在交叉培训规划中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 倩, 宫 俊, 唐加福(17)

一类非线性系统的误差轨迹跟踪鲁棒学习控制算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·严求真, 孙明轩(23)

无人飞行器纵向剖面轨迹优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈 晓, 王新民, 周 健(31)

链式多种群多智能体进化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴亚丽, 靳笑一, 刘 格(37)

基于线性化反馈的滑模变结构重装空投纵向控制律设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李大东, 孙秀霞, 董文瀚, 徐光智(54)

具有量化脉冲效应的时滞混杂动态网络同步分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·叶 倩, 朱会宾, 崔宝同(61)

地面装调的空间机械臂在空间应用时的自适应鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘福才, 高娟娟, 王 芳(69)

Delta算子时滞系统的可靠D--镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 肖民卿, 苏宏业, 徐巍华(77)

Panchev系统的全局指数吸引集及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 魏周超(84)

越野智能车转向及驱动协调控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李琳辉, 郭景华, 张明恒, 连 静(89)

短短短 文文文

控制系统的脆弱性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·何 朕, 王广雄, 张 静, 戚建成, 周 荻(95)

基于近似模型的电弧炉解耦控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李 磊, 毛志忠(101)

制冷系统的改进Smith预估补偿和解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李兆博, 吴爱国, 何 熠, 翟文鹏(111)

水下机器人高度信息融合与欠驱动地形跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李岳明, 万 磊, 孙玉山, 张国成(118)

时滞离散时间系统的非线性准滑模鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高存臣, 刘 振, 任启峰(123)

动力定位船舶自适应滑模无源观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谢文博, 付明玉, 施小成(131)

第第第 2期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

滑模控制和自抗扰控制的研究进展(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·夏元清, 付梦印, 邓志红, 任雪梅(137)

论论论文文文与与与报报报告告告

率相关超磁致伸缩作动器的建模与H∞鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·柳 萍, 毛剑琴, 刘青松, 周克敏(148)

含自时延和通信时延的Euler-Lagrange系统自适应一致性算法 · · · · · · · · · · · · 刘 源, 王仕成, 闵海波, 刘志国, 廖守亿(156)

多智能体系统最优持久编队自动生成 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 罗小元, 邵士凯, 关新平, 赵渊洁(163)

四元数卡尔曼滤波组合导航算法性能分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·高显忠, 侯中喜, 王 波, 张俊韬(171)

自回归滑动平均建模中观测噪声方差估计的新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·熊少锋, 王可东, 姜 锐, 高 悦(178)

一种新颖的鲁棒模糊滑模观测器设计及干扰重构方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张 强, 吴庆宪, 姜长生, 许德智(186)
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切换服务系统的稳定性及交叉口信号配时 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·何忠贺, 陈阳舟, 石建军(194)

基于惯量辨识的测试转台自适应内模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 朱海荣, 李 奇, 顾菊平, 方仕雄(201)

GPS软件接收机载波跟踪环路鲁棒滤波算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 江, 钱富才, 刘 丁(208)

室内热舒适环境的模糊关系矩阵模型控制系统 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··段培永, 吕红丽, 冯俊娥, 刘聪聪, 李 慧(215)

短短短 文文文

不确定TCP流模型的离散H∞鲁棒主动队列管理算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周 川, 何俊伟, 陈庆伟(222)

带有非线性感染率的SIRS模型的建立与稳定性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·曹 宇, 井元伟(229)

参数由递推辨识的新型GM(1, 2)预测模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 雷鸣雳, 冯祖仁(233)

时滞不确定采样控制系统的鲁棒稳定性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘彦文, 王广雄, 綦志刚, 许保同(238)

不确定离散时间系统的滑模可靠控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙娜娜, 牛玉刚, 陈 蓓, 刘永慧(243)

带内生负债的不确定终止时间多期均值–方差资产–负债管理 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 姚海祥, 马庆华, 姜灵敏(249)

考虑齿隙伺服系统的反步自适应模糊控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杜仁慧, 吴益飞, 陈 威, 陈庆伟(254)

带滤波的无线传感器网络的H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴 博, 关治洪, 詹习生, 张先鹤(261)

时滞扰动Lorenz系统及其同步电路实现 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 崔智勇, 陈正诚(266)

第第第 3期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

非线性系统模型预测控制若干基本特点与主题回顾 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 何德峰, 丁宝苍, 于树友(273)

论论论文文文与与与报报报告告告

时滞控制神经网络的稳定性和Turing斑图结构 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··赵洪涌, 袁静岚, 胡 文(288)
非均匀选择概率下异步随机Gossip共识算法及优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王长城, 戚国庆, 李银伢, 盛安冬(299)
利用条件概率和Gibbs抽样技术为分布估计算法构造通用概率模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张 放, 鲁华祥(307)
基于分解动量的仿人机器人手臂高速运动实时平衡控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 张大松, 熊 蓉, 吴 俊, 褚 健(316)
一类具有参数不确定n阶多输入多输出非线性系统的Terminal滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···· 郭益深, 孙富春(324)
一类非线性直升机模型的滑模降阶控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·蒋 沅, 曾令武, 代冀阳(330)
与线性混杂自动机等价的状态依赖空间模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·庞 岩, 李维亮, 夏 浩(339)
具有屈膝行为的双足被动行走模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 安 康, 陈启军(346)
一类非线性系统的动态反馈有限时间饱和镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张恒俊, 王朝立, 陈 华(355)

短短短 文文文

马尔可夫协整回归模型的动态滤波估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·原子霞, 杨 政(360)
带有大型挠性网状天线航天器的鲁棒H∞控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·武云丽, 李佳嘉, 曾海波, 段广仁(365)
最小熵反馈式变结构多模型融合算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·申屠晗, 彭冬亮, 薛安克(372)
多自主水下航行器系统一致性编队跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王银涛, 严卫生(379)
非线性切换广义系统的输入–状态稳定性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···高在瑞, 沈艳霞, 纪志成(385)
连续退火机组张紧辊带钢张力的建模及解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 白 锐, 佟绍成, 柴天佑(392)
采用惯性测量单元的移动机器人轨迹跟踪方法研究(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张 弛(398)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·(404)
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第第第 4期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

控制增益未知的多变量极值搜索系统神经网络自适应协同控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 左 斌, 李 静(405)

考虑推力器安装偏差的航天器姿态机动有限时间控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·胡庆雷, 李 波, 张爱华, 张振霞(417)

基于变迁覆盖的制造系统死锁控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··刘慧霞, 邢科义, 康苗苗(425)

过驱动飞行器线性参变鲁棒预测跟踪控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈 勇, 董新民, 薛建平, 郭 创(432)

欠驱动水下航行器三维直线航迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王宏健, 陈子印, 边信黔, 贾鹤鸣, 李 娟(443)

开架水下机器人生物启发离散轨迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙 兵, 朱大奇, 邓志刚(454)

基于模糊树模型的非线性系统内模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张 伟, 毛剑琴(463)

具有时变时滞和多包丢失的网络控制系统量化H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 严怀成, 苏阵阵, 张 皓, 杨富文(469)

具有未建模动态的自适应神经网络动态面控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··张天平, 施枭铖, 沈启坤, 鲁 瑶(475)

递推局部线性回归估计及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 陈性敏, 高 超(482)

基于泡沫大小动态分布的浮选生产过程加药量健康状态分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘金平, 桂卫华, 唐朝晖, 朱建勇(492)

多通道网络化系统跟踪性能极限 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 詹习生, 关治洪, 吴 杰, 张先鹤, 吴 博(503)

不完全量测下估计误差协方差与传感器精度上–下确界的关系 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 胡振涛, 李 松, 刘先省, 李 捷(508)

短短短 文文文

离散多智能体系统信息一致性的平衡点 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李俊兵, 严卫生, 房新鹏(513)

鲁棒自适应滑模虚拟执行器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 付明玉, 宁继鹏, 魏玉石, 孙行衍(520)

离轴式拖车移动机器人的任意路径跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··刘 昱, 马保离(526)

分数阶系统线性矩阵不等式稳定判据的改进与鲁棒镇定: 0 < α < 1的情况 · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁 舒, 彭 程, 王 永(531)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (536)

第第第 5期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

Markov跳跃非线性系统逆最优增益设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王传锐, 王兴虎, 季海波(537)
基于条件后验克拉美–罗下界的目标跟踪传感器管理 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··杨小军, 马 祥, 宋青松, 邢科义(543)
关节型机器人的似人操作构型规划 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·甘亚辉, 戴先中, 陆志远(549)
新的基于相似度估计个体适应值的交互式遗传算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 巩敦卫, 陈 健, 孙晓燕(558)
压电陶瓷执行器的非光滑三明治模型辨识与内模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谢扬球, 谭永红(567)
减少测量误差影响的误差检测–K值控制法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 田新良, 杨 苹(577)
溶解氧浓度的前馈神经网络建模控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·韩 广, 乔俊飞, 薄迎春(585)
时滞依赖H /H∞观测器的线性系统故障检测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 沈 喆, 邢俊雷, 杨光红, 朱莹莹(592)
基于两阶段多目标模糊决策的乒乓球机器人击球点选择 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 苏 虎, 徐 德, 陈国栋, 方灶军(597)
子空间描述的关节式目标跟踪 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵运基, 裴海龙(604)
移动机器人滑动参数定界及鲁棒镇定控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··周 波, 钱 堃, 马旭东, 戴先中(611)
基于时变内流的柔性立管自适应边界控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··邬依林, 刘 屿, 吴忻生(618)
传感器网络的可定位性条件(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刁英斐, 付敏跃, 张焕水(625)

短短短 文文文

约束不确定非线性系统的鲁棒优化镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 何德峰, 宋秀兰, 俞 立(632)
多自主船协同路径跟踪的自适应动态面控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 昊, 王 丹, 彭周华, 孙 刚(637)
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基于观测器的非线性不确定系统鲁棒故障检测新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·朱喜华, 李颖晖, 李 宁, 韩建定(644)
具有切换拓扑结构的非恒等节点复杂网络同步化判据(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··杜利明, 赵 军(649)
规范形Qi系统的Hopf分岔分析及控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 袁惠群, 张中华(656)

第第第 6期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

汽车行驶状态参数估计研究进展与展望 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭洪艳, 陈 虹, 赵海艳, 杨斯琦(661)

论论论文文文与与与报报报告告告

一类活性Petri网控制器的冗余检测及结构简化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 徐姗姗, 董利达, 朱 丹, 朱承丞(673)
具有结构不确定性的时滞系统的闭环鲁棒预测控制器(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郑鹏远, 席裕庚, 李德伟(683)
多目标分解随机粒子群优化算法及其在直线电机优化设计中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · 王光辉, 陈 杰, 蔡 涛, 李 鹏(693)
基于伪谱法的翼伞系统归航轨迹容错设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··高海涛, 张利民, 孙青林, 孙明玮, 陈增强, 亢晓峰(702)
基于自适应动态规划的多设定值跟踪控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··李晓理, 刘德馨, 贾 超, 丁大伟(709)
内埋式永磁同步电机驱动系统的弱磁控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈 宁, 张 跃, 桂卫华, 喻寿益(717)
基于三维点云的阶梯目标检测与参数估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 钟 晨, 王 伟, 庄 严(724)
基于改进单亲遗传算法的炼钢最优炉次计划模型(英文) · · · · · · · · · 王 闯, 刘 青, 李庆益, 王 彬, 谢飞鸣, 王柏琳(734)

短短短 文文文

一类非Lipschitz非线性系统全局渐近稳定观测器设计(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·沈艳军, 夏小华(742)
一类状态时滞广义串级控制系统的H∞镇定(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··杜昭平, 岳 东, 胡松林, 张美生(753)
布尔控制网络的能控性与能观性(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李志强, 宋金利(760)
基于二叉树型分层的广义混合模糊系统推理规则数的缩减 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··杨 阳, 王贵君, 杨永强(765)
带有工况中心修正的多模型在线建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 丛秋梅, 苑明哲, 柴天佑, 王 宏(773)
控制方向未知的时变不确定系统的重复控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵叶蕾, 陈彭年(781)
自组织区间二型模糊神经网络及其自适应学习算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···姚 兰, 肖 建, 王 嵩, 蒋玉莲(785)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·(792)

第第第 7期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

基于伪谱展开的抛物型系统镇定与边界观测研究(英文) · · · · · · 许 超, 任志刚, 欧勇盛, Eugenio SCHUSTER, 于 欣(793)
双闭环策略下非完整轮式机器人鲁棒自适应运动/力协调控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·岳 明, 王 爽, 张永顺(801)
基于动态补偿的线性系统最优干扰抑制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘 蕾, 张国山(808)
切换线性系统的聚合优化(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 祝 庚, 孙振东(815)
基于视觉显著性的移动机器人动态环境建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 郭丙华, 李中华(821)
启发式动态规划在污水处理过程控制中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 薄迎春, 乔俊飞(828)
干扰下的无人直升机自适应反步法鲁棒跟踪控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 贺跃帮, 裴海龙, 周洪波, 孙太任(834)
产品质量与生产过程的集成控制:双率采样数据方法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨春雨, 周林娜, 马小平, 曾庆福(844)
交替捕食的粒子群优化算法及其粒子轨迹收敛性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李军军, 黄有方, 杨 斌(850)
全状态参数最优控制的鲁棒自适应励磁控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谷志锋, 朱长青, 邵天章, 刘洪文, 刘 璞(856)
带有海浪滤波器的船舶航向反步自适应输出反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 彭秀艳, 胡忠辉(863)

– IV –
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短短短 文文文

分数线性相位超前迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 潘 雪, 叶永强, 王建宏(869)
基于Copula熵的互信息估计方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 韩 敏, 刘晓欣(875)
基于强传递性的线性时不变系统同时稳定化的充分条件 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 于天秋, 刘世伟(880)
基于预测模型的浮选过程pH值控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 唐朝晖, 刘金平, 陈 青, 桂卫华, 杜金芳(885)
一类混杂系统的最优控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李丽花, 高 岩, 杨建芳(891)
随机系统中能容忍连续丢包和测量时延的卡尔曼滤波(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘永桂, 胥布工, 史步海(898)
高阶时滞多智能体系统一致性控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 潘 欢, 年晓红, 郭 凌(909)
基于前景理论的实时路径选择模型(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴 磊, 杨立才(916)
解决多目标优化问题的差分进化算法研究进展(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 叶洪涛, 罗 飞, 许玉格(922)

第第第 8期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

具有乘性噪声的线性离散时间随机控制系统综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘光明, 苏为洲(929)

论论论文文文与与与报报报告告告

时滞耦合和非时滞耦合的奇异复杂动态网络之同步性准则(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · 段文勇, 蔡晨晓, 邹 云, 尤 静(947)
多枚倾斜转弯导弹的滚转通道之分布式有限时间姿态协调控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 都海波, 李世华, 何怡刚, 程盈盈(956)
面向后件集的模糊推理机制:用于区间型type-2模糊逻辑系统 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 岳菊梅, 陈秋双, 陈增强(964)
基于海流观测器对欠驱动水下机器人进行三维路径跟随 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨 莹, 夏国清, 赵为光(974)
桥式吊车系统的伪谱最优控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘熔洁, 李世华(981)
不确定机器人的自适应神经网络控制与学习 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴玉香, 王 聪(990)
多变量模糊系统控制设计及其在并行混合电动汽车中的应用(英文) · · · · · · · · · · · · · · · ·葛爱冬, 王玉振, 魏爱荣, 刘红波(998)
可逆冷带轧机速度张力系统的动态滑模解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 乐, 方一鸣, 李建雄, 常 茹(1005)
挠性系统的控制设计和H∞回路成形法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孟范伟, 何 朕, 王广雄, 周 荻(1014)
感应电机转矩跟踪无源控制及自适应观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘艳红, 霍海娟, 楚 冰, 李 超(1021)
基于Radau伪谱法的重复使用运载器再入轨迹优化(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· 韩 鹏, 单家元(1027)

短短短 文文文

一类广泛的高阶非线性系统的自适应实际输出追踪控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙 伟, 孙宗耀, 武玉强(1033)
一种求解旅行商问题的离散状态转移算法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·阳春华, 唐小林, 周晓君, 桂卫华(1040)
具有时延和不确定拓扑的二阶多智能体系统的平均一致性(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··宋 莉, 伍清河(1047)
模拟电路的故障度量化算法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·黄 亮, 侯建军, 刘 颖, 郭 勇(1053)
自旋量子系统的可控李代数计算 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 萌, 周绍生(1059)
大型快锻液压机Takagi-Sugeno模糊系统设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王丽薇(1065)

第第第 9期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

基于对偶四元数的卫星主从式编队姿轨跟踪的优化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····吴锦杰, 刘 昆, 韩大鹏, 张 峰(1069)

弹道坐标中三维鲁棒非线性导引律 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··严 晗, 季海波(1079)

多航天器相对轨道与姿态耦合分布式自适应协同控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张海博, 梅 杰, 马广富, 朱志斌(1086)

通信延迟条件下无人机编队重构的自主安全控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·魏瑞轩, 茹常剑, 祁晓明(1099)

基于卡尔曼滤波的四旋翼飞行器姿态估计和控制算法研究(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···汪绍华, 杨 莹(1109)

– V –
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均方根嵌入式容积卡尔曼滤波 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张鑫春, 郭承军(1116)

车辆稳定控制中的合力计算与分配 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··刘 跃, 方 敏, 汪洪波(1122)

控制方向未知的SISO非仿射系统间接自适应模糊输出反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周卫东, 廖成毅(1131)

电动汽车用感应电机动态平衡点的反馈耗散Hamilton控制· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··裴文卉, 符晓玲, 张承慧(1138)

并联混合有源滤波器逆系统解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·鲁 伟, 李春文, 徐长波(1145)
基于旋转分类模糊纹理谱的矿物浮选泡沫平滑度分析(英文) · · · · · · · · · · · · 周 璇, 阳春华, 任会峰, 陈志鹏, 曾子骄(1153)

不同空间Julia集的非线性广义同步(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··刘 平, 刘树堂(1159)

短短短 文文文

离散时间最优控制—评论动态规划 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴受章(1165)

具有时变采样周期网络控制系统的严格耗散控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···· 李 媛, 张庆灵, 邱占芝, 蔡 敏(1170)

三电机驱动系统的神经网络模糊自整定解耦控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · ··张 浩, 于 堃, 刘国海, 胡德水, 赵文祥(1178)

基于协同关联粒子滤波算法的交互多视频目标跟踪(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·韩 华, 丁永生, 郝矿荣(1187)

一种基于修正差分进化的虹膜定位算法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·邹德旋, 王 鑫, 段 纳(1194)

观测器为基础的多包传输网络化系统故障检测(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张 永, 赵 敏, 刘振兴(1201)

一类非线性系统的函数观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··高 虹, 蔡秀珊(1207)

* * * *

《控制理论与应用》第7届编委会研讨会在西安召开 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··(1078)

会议征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·(1211)(1212)

第第第 10期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

离散时间系统零动态的研究现状和未来挑战 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 曾 诚, 梁 山, 李洪兵, 苏盈盈(1213)

论论论文文文与与与报报报告告告

一种遗传算法与粒子群优化的多子群分层混合算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·金 敏, 鲁华祥(1231)

小波方法光顺的B样条模糊系统及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·谭彦华, 李洪兴(1239)

基于5要素试错更新算法SARSA(λ)的自动发电控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·余 涛, 张水平(1246)

设计稳定约束最小二乘无限冲击响应滤波器的序列最小化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孟海龙, 赖晓平(1252)

晶圆扫描光刻系统的有效非因果学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈兴林, 姜晓明, 王 程(1258)

互联系统的分布输出反馈自适应动态面控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王建国, 张秀宇, 林 岩(1265)

基于核的冶金煤气流量在线区间预测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵 珺, 杜雅楠, 盛春阳, 王 伟(1274)

基于小脑模型关节控制器与PID复合的高速公路交通流密度控制 · · · · · · · · · · · · · · · · ··梁新荣, 刘艳艳, 满国永, 徐建闽(1281)

输入饱和情况下农用拖拉机的直线导航控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 丁世宏, 姜月霞, 赵德安, 林相泽(1287)

短短短 文文文

离散区间线性切换正系统的镇定(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王常虹, 通雁辉, 王 舰(1294)

双起升桥吊双吊具同步协调控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·徐 攀, 徐为民, 褚建新(1300)

改进的非线性离散系统自适应数据驱动控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··董 娜, 吴爱国, 陈增强(1309)

发电机励磁系统的非线性大干扰抑制控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 姜 囡, 刘 婷, 张 铁, 井元伟(1315)

非脆弱递归滑模动态面自适应神经网络控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘 希, 孙秀霞, 刘树光, 徐 嵩, 郝 震(1323)
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基于特征线法的双曲型分布参数模型预测控制及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 范丽婷, 王福利, 李鸿儒(1329)

网络控制系统中一种新形式的开闭环迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵 众, 高 颖, 刘志立(1335)

改进的自适应神经模糊推理系统的角度传感器误差补偿方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王艳永, 邓 方, 孙 健(1342)

集成主角及其在故障检测中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··甘良志, 张士诚, 李旭超(1347)

* * * *
更正 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1322)

第第第 11期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

主动队列管理的约束H∞状态反馈控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 萍, 于鸿昶, 刘奇芳, 陈 虹(1353)

非达尔文效应多目标免疫算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·宋 丹, 赖旭芝, 吴 敏(1360)

融入偏好的区间高维多目标集合进化优化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·巩敦卫, 季新芳(1369)

具有瑞利平坦衰落信道的线性系统线性二次高斯控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·田 垠, 章 辉(1384)

Markov跳变系统的输出反馈鲁棒预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘晓华, 吕 娜(1392)

具有随机观测滞后和丢失的网络系统鲁棒H∞滤波 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··李秀英, 王金玉, 孙书利(1401)

电压源型直流输电变流器系统中电网侧变流器的反步法控制 · · · · · · · · · · · ·吴 杰, 王志新, 王国强, 陆贤锋, 邹建龙(1408)

永磁同步电动机新型自适应滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·钱荣荣, 骆敏舟, 赵江海, 叶晓东(1414)

压缩机用永磁同步电机转速脉动的抑制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张文娟, 黄守道, 高 剑, 肖 磊(1422)

Petri网的子类G–system网的死锁控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李绍勇, 安爱民, 蔡 颖, 厚彩琴, 韩喜莲, 王 瑛(1429)

一类非线性时滞系统的自适应动态面控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·朱 清, 宋爱国, 费树岷, 杨月全, 盛 朗(1437)

B样条函数在模糊系统中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谭彦华, 李洪兴, 马秀娟, 陈秀引(1445)

噪声环境下精英克隆选择算法的收敛性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 洪 露, 龚成龙, 王经卓, 纪志成(1457)

短短短 文文文

一类非线性系统故障诊断观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙 蓉, 刘 胜, 张玉芳(1462)

多元混沌时间序列的加权极端学习机预测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 韩 敏, 王新迎(1467)

线性系统近似生存域的计算 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··陈 征, 高 岩(1473)

二自由度交流主动磁轴承最小二乘支持向量机解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·朱熀秋, 李媛媛(1479)

基于高增益观测器的船舶动力定位系统的输出反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杜佳璐, 杨 杨, 郭 晨, 李广强(1486)

* * * *
《智能系统学报》2014年征订启事 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1478)

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1492)

第第第 12期期期

纪纪纪念念念韩韩韩京京京清清清先先先生生生逝逝逝世世世5周周周年年年专专专刊刊刊

前言 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·高志强, 黄 一(1493)

弘扬宝贵精神,促进控制发展 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭 雷(1494)

怀念老友韩京清 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张嗣瀛(1495)

像韩老师那样做学问,像韩老师那样做人 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·高志强(1496)
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怀念韩京清老师 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·侯忠生(1497)

综综综述述述与与与评评评论论论

自抗扰控制思想探究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高志强(1498)

飞行制导控制一体化设计方法综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·薛文超, 黄朝东, 黄 一(1511)

时滞系统的自抗扰控制综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王丽君, 李 擎, 童朝南, 尹怡欣(1521)

快速刀具伺服系统自抗扰控制的研究与实践 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 吴 丹, 赵 彤, 陈 恳(1534)

自抗扰控制技术在微机电换能器中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·董莉莉(1543)

论论论文文文与与与报报报告告告

自抗扰控制对具边界扰动和区间内反阻尼的波动方程的镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵志良, 郭宝珠(1553)

领导者–跟随者Thomson跳环系统的自抗扰控制设计(英文)

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · Mario RAMÍREZ-NERIA, José L GARCÍA-ANTONIO, Hebertt J SIRA-RAMÍREZ, et al(1564)

压电加筋壁板结构的多模态自抗扰振动控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李生权, 李 娟, 莫岳平, 赵 荣, 张克兆(1573)

负荷频率控制系统的线性自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·谭 文, 周 宏, 傅彩芬(1580)

循环流化床锅炉燃烧系统的自抗扰控制器优化设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··陈世和, 张玉文, 李东海, 老大中(1589)

缸内直喷汽油机的自抗扰轨压跟踪控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘奇芳, 宫 洵, 胡云峰, 陈 虹(1595)

轧机两侧液压伺服位置系统自抗扰同步控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · ····王 喆, 王 京, 张勇军, 李 静, 张 飞, 赵 栎(1602)

基于干扰抑制控制的飞行器姿态跟踪· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 王 璐, 苏剑波(1609)

航天器姿态自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴 忠, 黄丽雅, 魏孔明, 郭 雷(1617)
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Robust H-infinity filtering for network-based systems with delayed and missing measurements · · · · · · · LI Xiu-ying, WANG Jin-yu, SUN Shu-li (1401)

Backstepping control for voltage source converter-high voltage direct current grid side converter

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·WU Jie, WANG Zhi-xin, WANG Guo-qiang, LU Xian-feng, ZOU Jian-long (1408)

Novel adaptive sliding mode control for permanent magnet synchronous motor

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · QIAN Rong-rong, LUO Min-zhou, ZHAO Jiang-hai, YE Xiao-dong (1414)

Suppression of speed ripples of permanent magnetic synchronous motor for compressor application

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Wen-juan, HUANG Shou-dao, GAO Jian, XIAO Lei (1422)

A deadlock control policy for a subclass of Petri nets G–system

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · LI Shao-yong, AN Ai-min, CAI Ying, HOU Cai-qin, HAN Xi-lian, WANG Ying (1429)

Adaptive dynamic surface control for a class of nonlinear time-delay systems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · ··· · · ZHU Qing, SONG Ai-guo, FEI Shu-min, YANG Yue-quan, SHENG Lang (1437)

The application of B-spline functions in fuzzy systems · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · TAN Yan-hua, LI Hong-xing, MA Xiu-juan, CHEN Xiu-yin (1445)

Convergence analysis of elitist clonal selection algorithm in noisy environment

· · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · HONG Lu, GONG Cheng-long, WANG Jing-zhuo, JI Zhi-cheng (1457)

Brief Papers

Design of fault diagnosis observer for a class of nonlinear systems · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · SUN Rong, LIU Sheng, ZHANG Yu-fang (1462)

Multivariate chaotic time series prediction based on weighted extreme learning machine· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · HAN Min, WANG Xin-ying (1467)

Computation of approximate viable sets for linear systems · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · CHEN Zheng, GAO Yan (1473)

Decoupling control of 2 degrees-of-freedom alternating current active magnetic bearing using least squares support vector machines

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · ZHU Huang-qiu, LI Yuan-yuan (1479)

Output feedback control for dynamic positioning system of a ship based on a high gain observer

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · DU Jia-lu, YANG Yang, GUO Chen, LI Guang-qiang (1486)

No. 12

Special issue in memory of quinquennial anniversary of Prof. Jingqing HAN’s pass away

Survey and Reviews

On the foundation of active disturbance rejection control · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · GAO Zhi-qiang (1498)

Design methods for the integrated guidance and control system · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · XUE Wen-chao, HUANG Chao-dong, HUANG Yi (1511)

Overview of active disturbance rejection control for systems with time-delay · · · · · · · · · WANG Li-jun, LI Qing, TONG Chao-nan, YIN Yi-xin (1521)

Research and industrial applications of active disturbance rejection control to fast tool servos · · · · · · · · · · · · WU Dan, ZHAO Tong, CHEN Ken (1534)

Application of active disturbance rejection control to micro-electro-mechanism system transducers · · · · · · · · · · · · · · · · · · DONG Li-li (1543)

Papers and Reports

Active disturbance rejection control to stabilize one-dimensional wave equation with interior domain anti-damping and boundary disturbance

– XV –



Control Theory & Applications Vol.30

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHAO Zhi-liang, GUO Bao-zhu (1553)

An active disturbance rejection control of leader-follower Thomson’s jumping rings

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·Mario RAMÍREZ-NERIA, José L GARCÍA-ANTONIO, Hebertt J SIRA-RAMÍREZ, et al (1564)
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