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从仿真结果可以看出，时间优化姿态机动的时 

间(133．90s)比b~g-bang控制的机动时间(110．75s) 

长 17．3％，燃料多 17．3％，时间．燃料优化姿态机动 

的时间(117．31s)比时 间优化控制 的机动时间短 

12．4％，燃料少 38％，由于输出脉冲序列选择更加合 

理，因而有效地抑制了振动，从而缩短了时间，节省 

了燃料，时间燃料优化设计方法能使飞行器很快达 

到机动控制精度要求，而 b~ng-bang控制虽然时间 

短，但精度较差，误差 17o，本方法对振动频率和阻尼 

变化具有一定的鲁棒性，机动控制精度也可以达到 

很高，参数准确时精度达0．1。，参数不准确时也可达 

3。，可以验证算法的有效性和正确性． 

6 结论(Conclusion) 

本文通过对挠性飞行器振动模态的分析，给出 

了一种命令整形时间燃料优化姿态机动的控制方 

法，该方法能够有效的抑制挠性状态的残余振动，并 

且对系统的振动频率和振动阻尼具有较高的鲁棒性． 
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