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操作，获得成功的操作方案来指导实际操作．而且还 

可利用此拟实环境辅助微操作工具 z方向高精度 

定位(详见参考文献[5]和[6])，解决微操作系统难 

以用传统的检测、定位方法获取深度信息的问题，这 

是拟实环境对于实际微操作无可替代的促进作用． 

参考文献(References) 

1] m  x，Lu G Z and 2~aang J X Real and virtu~micro opcmlion 

曲ⅧDnm朋t[A]．Proceedings of the I~asted lnt Cxmf．Robod~ 

andAppllcafi~ns c]，s_卸诅Bad~'ca，California．1999．169—173 

[2 Born M and Wolf E PrincSples of Opdcs。M’ London：Perga[t~n， 

1965 

[3] Wang 2]aijiang andWu Shudong ImagingOptics：M。 Beijthg：Sci— 

erlce Publishing Comp~my，1991 lin Odnese) 

[4] Liu I~anchen Study∞ndcTo-operating iobot and its rmcxo-Ⅵ 

s~rYo oantml system[D]Tinnjm：Nankai University，1998(in 

C：alnese) 

【5 Xi~Sh,~orong，Peng Shangxi~．Zhao Xin． al Study on Z-direc— 

tional posilio~method of micro—tool based on viaual microscope[刀 

}岫 Teclmology Letters，2001．11(9)：72—75(in Chinese) 

【6 XJe Stmorong S~udy∞ virtual environme~nl of micro systeans 

D]"n~in：T~njin University，2000(in Chinese) 

本文作者简介 

谢少荣 1972年生 2001年3月于天津大学龊博士学位，现在上 

悔上学做博士后研究工作．主要研究方向：智能机器人厦机电自动 

化 ．虚拟现实 ErnaJl：xieshaarong@x263 not 

彭商贤 1932年生 天沣大学教授，博士生导师，智能机械研究 

所所鹾 主要研究领域：智能机器^盐机【 自动化 

赵 新 1968年生 南开大学机器人盐信息自动化研究所副教 

授 主要研究方向：智能机器人，虚拟现实 

卢桂章 1938年生 南开大学教授，博士生导师，信息学院院 

长 ．主要研究领域 ：机器人学 ，信息 自动化 ． 

第二十一届中国控制会议 

征 文 通 知 

征文范围 

非线性系统 系统建模与辨识；专家智能控制；最优控制；稳定性分析；CI／vIS；鲁棒控制；变结构控制；机器人控制； 

H 控制；分布参数系统 ；故障检测与诊断；预测控制；DEDS与 HI)S；电力系统；随机控制；大规模、复杂系统；交通系统； 

自适应控制 ；过程控制；社会经济系统；模型降价；模糊系统与控制；生态环境系统；优化方法；神经网络 

上述各方面的实际应用 

投稿说明 

1．所有稿件(包括论文、邀请组说明显其论文摘要)务必投给程序委员会秘书处 

2．既可以网上投稿，也可以通过邮局投稿 选择其中一种方式即可 千万不要两种方式都用， 免造成重复投稿． 

3 有关网上投稿的说明及注意事项请查看程序委员会的网页 ：hap：／／o。c．瑚 _dc．cn 

4 通过邮局投寄的稿件，要求一式三份，并附页说明：论文项目、摘要、3—5个关键词．联系人的姓名 、地址 、电话、En 丑等 

5 拟组织邀请组的组织者 ，请提供 10(30字的组织说明投诚组全部拟邀请论文的详细摘要 同一特邀组论文的主题应鲜 

明、集中． 

重要日期 

论文投稿截止：2002年 3月 15目；论文录取通知：2002年4月 15日；激光稿寄到时间：加02年 5月 30日． 

程序委员会秘书处 

刘智敏 教授 

北京中关村，中国科学院系统科学所 邮编 100080 

电话：86—10—62532161 传真：86—10—62587343 

Email：ccc@control iss ac∞ 网址 ：http：／／ccc iss ac．c 

组织委员会秘书处 

黄承祉 高工 

杭卅I玉泉，浙江大学控制系 邮编：3100"27 

电话：0571—87951887 传真：0571—87951887 

Fanail：sqwang@ iipc u edu ell 

维普资讯 http://www.cqvip.com 

http://www.cqvip.com

