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图 5 PMSM 混沌模型的 TS模糊模型轨迹 

Fig．5 Trajectory of the TS fuzzy model of the chaotic 

PM SM  system 

5 结论(Conclusion) 

本文推导了 PMSM 的混沌模型，在某些参数及 

外部输入选择下，它可以呈现出不同的动态行为 ．然 

后 ，建立 了它的 TS模糊模型 ，它与原系统是等价 

的．由于模糊建模技术可以用来建模混沌动力系统 ， 

这说 明模糊系统可能是混沌的．在此基础上 ，可以研 

究模糊和混沌理论之间的关系，以及利用基于模糊 

模型的模糊控制方法来控制混沌现象． 
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第十四届中国过程控制年会 

第三届全国故障诊断与安全性学术会议 

联合征文通知 

会议 日期 ：2003年 7月下旬 

会议地点：湖南省张家界 

主办单位：中国自动化学会过程控制专业委员会 

中国自动化学会故障诊断与安全性专业委员会 

承办单位：中南大学信息科学与工程学院 

湖南省 自动化学会 

中国有色金属学会计算机学术委员会 

协办单位：杭州天科技术实业有限公司(天煌教仪) 

过程控制年会征文范围：工业过程建模 ；仿真和辨识技术 ；鲁棒控制与应用；自适应控制与应用 ；预测控制与 

应用 ；推断控制与应用 ；智能控制与应用 ；模糊控制与应用 ；神经网络控制与应用；工业过程优化控制；非线 

性、大纯滞后 、分布参数系统 ；复杂工业过程控制 ；软测量技术；模式识别与图像处理；动态系统故障诊断与容 

错技术；过程检测仪表 ；自动化装置 ；DCS、PLC；运动控制；工业过程监控系统 ；现场总线控制系统 ；流程工业 

CIMS；企业资源计划 ERP；生产执行系统 IVIES等 ． 

故障诊断与安全性年会征文范围：模型化故障诊断方法；小波变换、神经网络与模糊推理技术；容错控 

制 ；系统可靠性与安全性；过程检测、监视与控制 ． 
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中国自动化学会第 18届青年学术年会(YAC2003) 

征 文 通 知 

中国自动化学会第 l8届青年学术年会(YAC2003)将于 2003年 7月 l4—17日在安徽黄山市召开，本次 

会议 由中国 自动化学会、中国自动化学会青年工作委员会主办，中国科学技术大学 自动化系承办 ．借此机会 ， 

热烈欢迎全国各高等学院校教师、科研院所和企事业单位的青年科技工作者及博士生、硕士生积极参加．会 

议设有优秀论文奖和优秀应用论文奖 ． 
一

、征文范围 

1．广义系统、大系统、非线性系统、混沌系统、系统稳定与镇定 ；2．自适应、预测、变结构控制、H 控制、 

优化和鲁棒控制 ；3．智能控制 、模糊控制、人工智能与专家系统；4．系统建模 、辨识和估计；5．规划、管理与 

自制、容错控制和故障诊断系统 ；6．神经网络及应用；7．机器人与机器人控制；8．离散事件动态系统、调 

度、决策系统；9．混合动力学系统及控制；10．计算机视觉、图像处理与模式识别；11．自动化仪表与过程控 

制 ；12．电力系统及其 自动化 ；13．电机驱动及运动控制；14．传感器与检测技术 ；15．软件工程、并行处理； 

l6．计算机集成制造系统；17．计算机软硬件技术及其应用 ；18．系统工程理论 、方法及应用 ；19．自动化指 

挥系统 ；20．数据融合与软测量 ；21．单片机控制及其应用技术；22．企业改革、发展策略及管理决策；23． 

工业过程与生产管理 ；24．其他． 

二、征文要求 

1．被录用论文将由中国科学技术大学．出版社出版《自动化理论技术及应用》(卷 lO)，论文应具有一定学 

术或实用价值，未在国内外学术期刊或会议发表过 ；2．论文第一作者的年龄一般不超过 40岁 ；3．来稿 中英 

文皆可，请用 Word文稿编排，A4纸打印，一式三份并附软盘 ；4．格式参考 自动化学报；5．投稿时请注明文 

章所属的方向(见征文范围)；6．请说明联系作者的详细通讯地址、电话和电子邮件信箱 ，并注明是否参加优 

秀论文评选 ；7．因版权等引起的纠纷，作者 自负． 

三、重要 日期 

论文截稿时间为 2003年 4月 10日；2003年 4月 31日前发录用与否通知 ． 

四、投稿地址 

安徽合肥中国科学技术大学 自动化系 YAC2003组委会 邮政编码 ：230027 

联系人 ：丛爽 程剑锋 王怡雯 

联系电话 ：0551—3607149 传真：0551—3603244 E-mail：scong@ustc．edu．cn 
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