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· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YU Xiu-duan, SUN Xiu-xia, LIN Yan, DONG Wen-han (1754)

Characteristic model for multi-input-multi-output nonlinear systems and its application in flexible satellite attitude control · · · · · · SUN Duo-qing (1763)

Modeling and analysis of cyclic linear differential automata for T-intersection signal timing · · · · · · · · · · CHEN Yang-zhou, LI Hong-feng, NI Jin (1773)

Repetitive control for a class of time-delay systems with non-parametric uncertainties · · · · · · · · · · · · · JIN Kui, SUN Ming-xuan, WU Xin-sheng (1779)

Directed control for fractal growth with environmental disturbance · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Li, LIU Shu-tang (1786)

Application of density distribution function in clustering algorithms · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · TAN Jian-hao, ZHANG Jing, LI Wei-xiong (1791)

Brief Papers

Modeling and receding-horizon control for looper-interconnected systems · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Xiao-dong, YAO Xiao-lan, WU Qing-he (1797)

Levitation decoupling control for permanent-magnet bearingless synchronous motors based on speed information observation

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WANG Xiao-lin, DING Qiang (1803)

Adaptive neural tracking control for stochastic nonlinear systems with time-varying delay · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YU Zhao-xu, DU Hong-bin (1808)

Mounting sequence optimization on surface mounting machine using ant-colony algorithm and shuffled frog-leaping algorithm

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · CHEN Tie-mei, LUO Jia-xiang, HU Yue-ming (1813)

Self-localization of omni-directional soccer robot based on multi-sensor

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · DENG Ben-zai, HUANG Miao, LI Gen, WANG Guo-wei (1821)

Optimized prediction algorithm with adaptive chaos particle swarm optimization–least squares support vector machine for steel plate temperature predic-

tion in heat treatment furnace · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Jing, WANG Jing, YANG Lei, LIU Sen (1825)

Design of integral time absolute error suboptimal time-delay system based on Maclaurin expansion

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YANG Qi-wen, YANG Wai-ling, XUE Yun-can, YANG Yuan-hui (1831)

Approximate optimal PD dynamic compensation control for nonlinear systems · · · · · · · · · · · · · · · · · · GAO De-xin, WEI Rui, TANG Gong-you (1837)
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平行线段对应的运动估计线性算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王耀南, 许海霞, 朱 江, 袁小芳, 周 维(166)

资源配置混杂Petri网的混杂系统生产过程动态调度 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨 欣, 陈 谋, 费树岷(173)

临界状态下三维仿射控制系统的局部光滑镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·倪郁东, 费树岷(179)

航空发动机推力估计新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李秋红, 孙健国, 王前宇(185)

虚拟控制系数未知的非完整系统的自适应神经网络控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 袁占平, 王祝萍, 陈启军(192)

多变量解耦控制的工业过程运行层次控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 周 平, 柴天佑(199)

面向多目标优化的适应度共享免疫克隆算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·林 浒, 彭 勇(206)

多阶段多产品调度问题的链式智能体遗传算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴亚丽, 张万良, 张立香(215)

细菌菌落优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 明, 杨成梧(223)

一类非线性系统的控制器和观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 董亚丽, 刘金英(229)

凸多面体不确定随机时滞系统的参数依赖状态反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高文华, 邓飞其(235)

短短短 文文文

不确定高次随机非线性系统的自适应控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 魏春玲, 王强德, 孔宪福(242)

不确定系统混合H2/H∞鲁棒控制的直接迭代LMI方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·叶思隽, 王新民, 张清江, 李 俨(247)

一种状态自动划分的模糊小脑模型关节控制器值函数拟合方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·闵华清, 曾嘉安, 罗荣华, 朱金辉(256)

多项式光滑的支持向量回归机 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·任 斌, 程良伦(261)

一种双种群差分蜂群算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 暴 励, 曾建潮(266)

反向三I算法的连续性和误差传播 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 曾水玲, 杨静宇, 徐蔚鸿(273)

多线切割机的速度同步控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·蒋 近, 戴瑜兴, 郜克存, 彭思齐(279)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (241)

会议征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (142, 284)

第第第 3期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

扫描探针显微镜的控制技术综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 彭 超, 徐红兵, 张 健(285)

论论论文文文与与与报报报告告告

有向网络下二阶线性多个体动力学系统的渐近性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 金继东, 郑毓蕃(294)

复杂环境下多无人机协作式地面移动目标跟踪 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 林, 彭 辉, 朱华勇, 沈林成(300)

具有一步随机通讯时延的网络化切换系统H∞滤波 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·蔡逢煌, 王 武, 林琼斌, 李玉榕(309)

无环境力反馈的四通道双边控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王裕基, 孙富春, 刘华平, 闵海波(315)

带有控制受限的卫星编队飞行六自由度自适应协同控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吕跃勇, 胡庆雷, 马广富, 周稼康(321)

超差特征量指标约束下的离散系统待机控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈 益, 薄煜明, 邹卫军, 陈清华(329)

混凝投药大滞后过程的数据驱动直接控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 哀 微, 朱学峰(335)

基于鲁棒相关向量机的转炉炼钢终点预报模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··韩 敏, 赵 耀, 杨溪林, 林 东(343)

非参数回归模型均值函数结构变点的检测与应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·田 铮, 赵春辉, 陈占寿(351)

扰动抑制无模型自适应控制的鲁棒性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··卜旭辉, 侯忠生, 金尚泰(358)

神经网络工况识别的混合动力电动汽车模糊控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·田 毅, 张 欣, 张 良, 张 昕(363)

水箱液位系统多模型控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李晓理, 石陇辉, 丁大伟(370)

基于相位编码的混沌量子免疫算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李盼池, 宋考平, 杨二龙(375)

轧辊偏心的H∞输出反馈鲁棒重复控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李仲德, 杨卫东(381)

– II –
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变参数非自治蔡氏电路的混沌同步· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高永毅, 李邦彦(389)

基于熔池背面图像的薄壁筒体熔透自整定PID控制系统 · · · · · · · · · · · · · · · · 代克杰, 王 勤, 赵 丽, 曾申波, 张富巨(395)

分数阶参数不确定系统的PIλ控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁涛年, 陈建军(400)

短短短 文文文

路灯维护总费用随机优化模型及其概率分布拉格朗日松弛方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·涂国煜, 宋士吉(407)

飞行仿真转台的完全跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴云洁, 田大鹏, 刘佑民(414)

非线性积分滑模控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 鹏, 郑志强(421)

基于改进型动态规划算法的串联混合动力汽车控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·申彩英, 夏超英(427)

高阶电荷泵锁相环环路滤波器的设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 赵益波, 冯久超(433)

输入有饱和的轧机液压伺服系统的多模型切换控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···方一鸣, 范志远, 欧发顺, 焦晓红(438)

基于多传感器信息融合的移动机器人快速精确自定位 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张学习,杨宜民(443)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (293)

第第第 4期期期

论论论 文文文

动态评价粒子群优化及风电场微观选址 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·万春秋,王 峻, 杨 耕, 张 兴(449)

移动机器人路径规划的改进蚁群优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···赵娟平, 高宪文, 符秀辉, 刘金刚(457)

马尔科夫链的粒子群优化算法全局收敛性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·任子晖, 王 坚, 高岳林(462)

风险资本约束下保险公司的最优比例再保险–投资策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·曾 燕, 李仲飞(467)

卫星姿控系统基于模糊基函数网络与自回归模型的故障预测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张茂林, 宋 华, 朱新宇(472)

基于形状记忆合金驱动器的微纳定位系统鲁棒自适应控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杜 娟, 冯 颖, 胡跃明(479)

船舶航向保持变论域模糊–最小二乘支持向量机复合控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 胜, 王宇超, 傅荟璇(485)

基于backstepping方法的电子节气门控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈 虹, 胡云峰, 郭宏志,宋同好(491)

基于高精度导航设备的海上多传感器配准算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王成飞,王航宇, 石章松,占明锋(497)

评估诊断证据可靠性的信息融合故障诊断方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· 徐晓滨, 王玉成, 文成林(504)

末端有未知扰动的分布参数柔性机械臂的鲁棒边界控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴忻生, 邓 军(511)

啤酒生产调度数学模型及其优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郑 松, 葛 铭, 李春富, 薛安克(519)

汽油发电机转速前馈–反馈控制系统 ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · ·段其昌, 段 盼, 董 平, 程 伟, 林 森(525)

计及螺旋桨负载的船舶电力系统协调控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张利军, 孟 杰, 兰 海(531)

北斗一号/惯导组合导航算法的可控性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高法钦,黄 静(538)

无轴承同步磁阻电机逆系统的解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张婷婷, 朱熀秋(545)

通用干道双向绿波协调控制模型及其优化求解 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·卢 凯, 徐建闽, 陈思溢, 李 林(551)

短短短 文文文

一类多执行机构系统的滑模控制设计及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·马克茂, 赵 辉(556)

基于非支配排序遗传算法的多学科鲁棒协同优化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李海燕, 马明旭, 井元伟(561)

随机时滞马尔可夫跳跃系统的比例–积分跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 许莉娟, 张天平, 裔 扬(567)

时滞依赖网络控制系统的量化控制:分段时滞法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·褚红燕, 费树岷, 刘金良, 翟军勇(575)

冷连轧机厚度和张力系统的多变量解耦鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李仲德, 杨卫东(581)

自推进粒子群的空间同步平行编队控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 金久才, 张 杰, 官 晟, 王岩峰(587)

电动车用Ni/MH电池组剩余容量的非线性自回归滑动平均预测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭桂芳, 曹秉刚(591)
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无线传感器网络跳数和通信距离自适应差错控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·靳 勇, 乐德广, 白光伟, 常晋义(596)

基于Adaboost算法的回声状态网络预报器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·韩 敏, 穆大芸(601)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (600)

第第第 5期期期

论论论 文文文

网格任务的脉冲响应模型与预测控制调度策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈迎迎, 李艳君, 吴铁军(605)

基于半监督学习的变种群规模区间适应值交互式遗传算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙晓燕, 任 洁, 巩敦卫(610)

采用幂次趋近律的滑模控制稳态误差界 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 鹏, 马建军, 郑志强(619)

滑模动态递归模糊神经网络船电推进复合控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张桂臣, 马 捷(625)

应用阶数自学习自回归隐马尔可夫模型对控制过程异常数据的在线检测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · 刘 芳, 毛志忠(631)

一类具有积分输入到状态稳定未建模动态的高阶非线性系统的状态反馈调节 · · · · · · · · · · · · · · 段 纳, 王 璐, 赵丛然(639)

基于L2干扰抑制的水下机器人三维航迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张利军, 贾鹤鸣, 边信黔, 严浙平, 程相勤(645)

单相有源电力滤波器非线性统一控制策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 乐江源, 谢运祥, 公伟勇, 张 志(652)

调速泵结构配置协调分解优化算法及实现 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张贵军, 洪 榛, 俞 立, 郭海锋(659)

基于能效优化的两足机器人步态控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王丽杨, 刘 治, 曾小杰, 章 云(667)

可逆冷带轧机速度张力系统的分散重叠控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘礼新, 方一鸣, 李建雄, 李冬生(675)

基于核映射的高阶Takagi-Sugeno模糊模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 蔡前凤, 郝志峰, 杨晓伟(681)

短短短 文文文

一类非线性奇异摄动系统的近似最优控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·曹 宁, 张化光, 罗艳红, 冯德志, 刘 燕(688)

噪声统计特性未知时的鲁棒卡尔曼滤波算法设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王建文, 税海涛, 李 迅, 张 辉, 马宏绪(693)

高阶Sylvester矩阵方程的解析通解 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·于海华, 段广仁(698)

基于稳定传输零点补偿器的动态输出观测器反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 鲍 伟, 孔慧芳, 张崇巍(703)

一类干扰有界约束非线性系统的鲁棒模型预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·秦伟伟, 马建军, 刘 刚, 郑志强(709)

面向控制的分数阶微分模型的快速数值计算 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·曹红亮, 李 曦, 邓忠华, 秦 忆(715)

改进型遗传算法在机组负荷优化组合中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨 昆, 欧阳光耀, 陈海龙(722)

网络化最优预测状态估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·唐 斌, 曾启杰, 章 云(727)

非平稳信号的递推最小二乘盲分离 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 徐洪涛, 王跃钢, 陈 霞(735)

基于焦元支持度的合成规则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张捍东, 王翠华, 强克坤(741)

双电机驱动伺服系统的反推自适应控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赵海波, 周向红(745)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (666)

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (752)

第第第 6期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

加权观测融合非线性无迹卡尔曼滤波算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 郝 钢, 叶秀芬, 陈 亭(753)

双回路复杂波网络的镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 雷, 许跟起(759)

采用鲁棒容许集对有约束的不确定系统作鲁棒模型预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·秦伟伟, 马建军, 郑志强, 刘 刚(763)

应用必需信标的Petri网死锁预防策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李绍勇, 王安荣(771)
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õ(XÚ�é;��g·A�Ó�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·ê2L, r #(781)

|^Ø(½Ý�Àâyâ|Ü · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ¸�r, " ], ¸Âè,  ², ö >, û�r(788)

|±�þÅ�?zõØ�O · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · o;W, oMu, x�¸, éý², ��)(793)

9W�ggÄþÝ��°�ýÿ�.���üÑ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · Rm, ¥À,  Z(799)

Äu�
Z6*ÿì�g·A��Ä�w��� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · Æ ², Ç��, ñ�), § ´(805)

Ý
C�ì�6y^XÚ���5�`�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·o �, �Su, "©L(813)

&EDÑé�äæ���XÚÑ\/ÑÑ�K� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·" �, ��È, �IJ, ÜïQ, �'�(819)

#.�M�.'é��ìEÜ��3>Ä\1XÚ¥�(�9�{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·  Å, � ó(827)

ááá ©©©

Äu��¼ê�lÑâf+�{9ÙA^ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · o��, [ù, NÅ�(834)

�«#�yâÀâ©Û�{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · " ], � Å, o à, Ùäï(839)

U?.²þ£ ÎGã��VÇ�Ý¿ép&E��'©Û · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·¸ ¯, ù�²(845)

Äu�`��nØ��©�f���^�E5��#y{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · Ü#ï, 4<�(851)

C�åp�ýÿ�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · p�©, Ü á, �0), ëï²(855)

���C�¢��5ëêzXÚg·AS�ÆS�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·od¬, ���, o#¬(861)

O9c��>Äð�^aA>Å�Hamiltonï�9Ã�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·�©§, Ü«¦, o Y, wB#(869)

�5��XÚ�Ã.õ¡NØC8 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·Ü _, p ñ, g�¢(874)

w«��+¥�5����/ª�{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ��T, ÜL�, �ù�(881)

�hu>Å|��5H2/H∞nÜ��ì · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · �ù[, y�², ���(885)

�«Äu�M�.'!��ìµØ–üÑ[�Åì<�l���{ · · · ·o c, � v, ÂÆ², � r, ö �(894)

* * * *

eÏ�8 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (787)

111 7ÏÏÏ

ØØØ©©©������www

Äu&E³U�°��Oì9Ù3Ó�½ �/ã�ï¯K¥�A^ · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·4 $, ?Èr, A. B. RAD(901)

j°ÄEÍÊ,Backsteppingg·A�
�� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··�[², ��², �m°(907)

�aØ(½��5XÚ��Û°�k��m	½ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··o +, x�r, êï�(915)

Ä��¸�<ó�¼�äõAgent̀ züÑ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·¤Ru, a ¹(921)

ÚD(ek�ùÈÅÅ¿�l�{�Á�ïÄ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·p�À, ®Ôj, i�], KATAYAMA Seiji(931)

L�Åì<�Ä��XN!L§ïÄ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 4 !, ) Õ, ©�, ��û, GvÜ(936)

Äu���¦{�p�8I~��{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··x7u, ± h, o Y, ½ §(947)

ÄuDÑ���Æ�Ã�g|�ÌÄè�+nï� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· � �, Ü ÷(956)

�gÌÅì<v¥XÚ��Û/ã�ïïÄ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·ÜÆS, ¨¬, � �(963)

^	�8%Cýÿ�����ªàG�8 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·�æ¹, ÜlS, �LS, 4u²(973)

�þg£8�.GrangerÏJã�^�p&EE£�A^ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ��Ó, X �, �ÓÆ(979)

�Ê�Å�©�.�ng�^��¦)&¢ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··ë�#, �áï(987)

ááá ©©©

�ö�XÚåú���Ã5�O · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 4�©, o Z, Û I, �2<(994)

>��æeV"ºåu>Å�ýC�ì�p�w��� · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · xÈr, MEI, � ¥, o �(999)

U?�pdâfVÇb��ÝÈÅ�{ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··±«,, 4BU, ûë], ¨,�(1005)

Äu·Üa>^Å��{�·bXÚ���ÓÚ· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···?fÉ, = I, ± è(1009)
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具概率分布变时滞随机系统鲁棒稳定性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李亚军, 邓飞其, 彭云建(1015)

机械臂鲁棒自适应运动控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··于志刚, 沈永良, 宋申民(1021)

高鲁棒性格型无限脉冲响应数字滤波器结构设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·高和平, 黄朝耿, 李 刚, 郭淑琴, 徐 红(1025)

一类非线性系统基于最小二乘支持向量机的自适应H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谢春利, 邵 诚, 赵丹丹(1031)

非线性机电换能器混沌系统的无源化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 震(1036)

通讯网络影响下自主车队的控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·岳 伟, 郭 戈(1041)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (906)

第第第 8期期期

论论论 文文文

事件驱动的动态服务组合策略在线自适应优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·江 琦, 奚宏生, 殷保群(1049)

一类离散时变系统的在线无限脉冲响应滤波逆控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘建昌, 于 霞, 李鸿儒(1056)

基于非光滑观测器的带死区三明治系统状态估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周祖鹏, 谭永红(1063)

可控搜索偏向的二元蚁群算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·胡 钢, 熊伟清, 张 翔, 袁军良(1071)

改进型粒子滤波算法在多站纯方位被动跟踪中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李银伢, 谭维茜, 盛安冬(1081)

用于多个机动目标的混合高斯概率假设密度跟踪器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘贵喜, 周承兴, 王泽毅, 廖兴海(1087)

移动机器人基于多传感器信息融合的室外场景理解 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 闫 飞, 庄 严, 王 伟(1093)

多时滞线性系统的控制参数优化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈 宁, 沈晓瑜, 桂卫华, 阳春华, 王凌云(1099)

具有数据包丢失及转移概率部分未知的网络控制系统H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 邱 丽, 胥布工, 黎善斌(1105)

求解资源受限项目调度问题的约束规划/数学规划混合算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘士新, 宋健海(1113)

电动舵机的复合自适应非奇异终端滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李 浩, 窦丽华, 苏 中(1121)

随机非线性动态系统数值模拟与性态分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·彭云建, 程 培, 邓飞其(1126)

一种小样本支持向量机控制器在两足机器人步态控制的研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王丽杨,刘 治,赵之光,章 云(1133)

短短短 文文文

随机扩散算法求解二次背包问题 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘 勇, 马 良(1140)

汽车横摆的动态模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘志远, 周洪亮, 陈 虹(1145)

一种混合有源电力滤波器的电流控制新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴敬兵, 罗 安, 彭双剑,于 力(1151)

基于即时学习的MIMO系统滑模预测控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李庆良, 雷虎民, 邵 雷, 陈治湘(1159)

强跟踪输入估计概率假设密度多机动目标跟踪算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨金龙, 姬红兵, 樊振华(1164)

改进的电弧弧长自适应T--S模糊观测器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 高 哲, 廖晓钟, 沙德尚(1171)

多自由度伺服系统的非线性解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨天锡, 丁雪梅, 王伟国, 薛乐堂(1176)

空间电磁对接的非线性控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张元文, 杨乐平(1181)

基于执行器–评价器学习的自适应PID控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈学松, 杨宜民(1187)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1158)

第第第 9期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

融合诊断中信息容错性的证据重构方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁伟光, 王 永, 匡 衡, 周建亮(1049)

基于混沌知识迁移的多种群粒子群文化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭一楠, 程 健, 曹媛媛, 刘丹丹(1056)
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带有饱和受限的挠性卫星变结构姿态容错控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 霍 星, 胡庆雷, 肖 冰, 马广富(1063)

考虑参数优化的BTT导弹三维非线性制导律 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 彭双春, 韩大鹏, 潘 亮, 胡天江, 沈林成(1069)

微粒群优化动态神经网络模型结构分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 范剑超, 韩 敏(1075)

一种全局指数收敛的摄像机内参数观测器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·方勇纯, 刘 玺, 李宝全, 张雪波(1082)

有向通讯网络下一类动态群体的整体动力学行为 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 余宏旺, 郑毓蕃, 张宝善(1091)

核学习自适应预测控制器的在线更新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 毅, 喻海清, 高增梁, 王海清, 李 平(1099)

带有伸缩器和饱和器的一类非线性系统模糊自适应控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·范永青, 王银河, 罗 亮, 章 云(1105)

通讯访问约束条件下线性随机系统的状态可估计性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王丽娟, 章 辉(1111)

用可分负载理论分析无线传感器网络任务调度 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·代 亮, 沈 中, 常义林, 张 颖, 闫中江(1119)

短短短 文文文

石油生产过程设定点优化模型及其求解算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁昔明, 李山春(1130)

网络社区发现的粒子群优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·黄发良, 肖南峰(1135)

基于滑模变结构的空间机器人神经网络跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张文辉, 齐乃明, 尹洪亮(1141)

强制循环蒸发系统的非线性自适应解耦PID控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王永刚, 柴天佑(1145)

一类控制输入饱和受限的不确定系统滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王瑞芬, 贾廷纲, 牛玉刚(1154)

间歇生产过程的R调节学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 贾 立, 施继平, 程大帅, 邱铭森(1159)

分散杂合自适应模糊H∞控制器及其在自动化公路系统中的应用 · · · · · · · ·黄益绍, 龙科军, 吴 敏, 何 勇, 余伶俐(1163)

广义系统信息融合稳态与自校正满阶Kalman滤波器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·马 静, 孙书利(1169)

云粒子群优化算法在无线传感器网络中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·夏克文, 高 峰, 武 睿, 刘南平, 郑 飞(1175)

带摆动机构的多线切割机的线性H∞张力控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·彭思齐, 戴瑜兴, 秦 硕(1179)

带宽受限的CAN总线对数量化调度策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 匡付华, 胥布工, 刘贵云(1183)

车辆加速度自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·阮久宏, 杨福广, 李贻斌(1189)

无刷双馈电机滑模变结构直接转矩控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨俊华, 刘远涛, 谢景凤, 刘慧媛, 吴 捷(1195)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1090)

第31届中国控制会议征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1202)

第9届智能控制与自动化世界大会(WCICA2012)征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1203)

征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1204)

第第第 10期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

混合量子差分进化算法及应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 任子武, 熊 蓉, 褚 健(1349)

无线网络化系统自适应能量调度与协同控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 艳, 纪志成(1356)

蛙跳优化算法求解多目标无等待流水线调度 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··潘玉霞, 潘全科, 李俊青(1363)

质子交换膜燃料电池温度模型与模糊控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·胡 鹏, 曹广益, 朱新坚(1371)

有向网络下仿射非线性多个体协同动力学系统的整体行为 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 金继东, 郑毓蕃(1377)

具有未知输出函数的非线性系统全局输出反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 叶 慧, 翟军勇, 费树岷(1384)

基于信息量的分布式协同自组织算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈延军, 潘 泉, 梁 彦, 李小偎(1391)

未知多变量非线性系统自适应模糊预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·师五喜(1399)

静电刚度式谐振微加速度计闭环驱动控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 恒, 何晓平, 张凤田, 苏 伟, 张富堂(1405)

非线性电路的簇发现象及分岔机制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈章耀, 毕勤胜(1413)

改进联合概率数据关联的视频多目标快速跟踪 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 万 琴, 王耀南, 袁小芳(1421)

奇异时滞系统的新稳定判据及其在部分元件等效电路中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··王惠姣, 薛安克(1431)
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短短短 文文文

电动助力转向系统多领域鲁棒控制模型的降阶方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈慧鹏, 陈国金, 陈立平, 龚友平(1436)

作业型遥控水下运载器的多变量backstepping鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·朱康武, 顾临怡(1441)

主–从滤波器设计及其在传递对准中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 林 杰, 付梦印, 邓志红, 张继伟(1447)

基于伪测量的分布式最优单步延迟航迹融合估计· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·金学波, 杜晶晶, 鲍 佳(1451)

改进多目标粒子群算法及其在电弧炉供电优化中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 冯 琳, 毛志忠, 袁 平(1455)

自适应视听信息融合用于抗噪语音识别 ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁 冰, 陈德运, 程 慧(1461)

用于永磁同步电机的一种非奇异高阶终端滑模观测器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郑雪梅, 李秋明, 史宏宇, 冯 勇(1467)

网络控制系统的预测补偿 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王瑞敏, 费树岷, 柴 琳(1473)

信息不对称的收益共享寄售系统协调 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 丹, 唐加福(1480)

不平衡数据分类的混合算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·韩 敏, 朱新荣(1485)

“““自自自动动动控控控制制制先先先进进进理理理论论论和和和应应应用用用技技技术术术”””特特特邀邀邀专专专辑辑辑

前言 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1490)

巨型风电并网系统的协同自律控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··卢 强, 盛成玉, 陈 颖(1491)

近空间高超声速飞行器对控制科学的挑战 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· 黄 琳, 段志生, 杨剑影(1496)

多智能体系统动态协调与分布式控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·洪奕光, 翟 超(1506)

从布尔代数到布尔微积分 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···· 程代展, 赵 寅, 徐相如(1513)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1370)

征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1524)

第第第 11期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

动力学效应的动力定位船舶模型在线辨识算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 倪 菲, 赵言正, 叶 军, 朱 婷(1525)

水泥生料预分解过程智能优化设定控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·乔景慧, 周晓杰, 柴天佑(1534)

基于Hamilton函数方法的船舶发电机组综合协调控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张利军, 孟 杰, 兰 海(1541)

加热炉优化调度模型及算法研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谭园园, 宋健海, 刘士新(1549)

区间Type-2 T-S间接自适应模糊控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李医民, 杜一君(1558)

多干扰情况下的电力系统闭环辨识研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴 超, 陆 超, 韩英铎, 吴小辰, 柳勇军(1569)

时滞系统稳定性分析和镇定:一种基于Finsler引理的统一观点 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘健辰, 章 兢, 张红强, 何 敏(1577)

四元数扩维无迹卡尔曼滤波算法及其在大失准角快速传递对准中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · 周卫东, 吉宇人, 乔相伟(1583)

基于混沌DNA遗传算法的模糊递归神经网络建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈 霄, 王 宁(1589)

基于概率模型的动态分层强化学习 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·戴朝晖, 袁姣红, 吴 敏, 陈 鑫(1595)

在线鲁棒最小二乘支持向量机回归建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张淑宁, 王福利, 何大阔, 贾润达(1601)

基于加权网络模型的电网连锁故障分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 徐立新, 杨建梅, 姚灿中, 王世华(1607)

基于N阶近邻分析的自适应差分进化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 洪 榛, 张贵军, 俞 立(1613)

不确定时滞切换系统的鲁棒滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·肖会敏, 赵 林, 王春花(1621)

推广形式传输控制协议流量控制方程的方差稳定性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·樊 华, 山秀明, 任 勇, 袁 坚(1627)

短短短 文文文

基于不确定广义模型的永磁同步风力发电机鲁棒H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·祖 晖, 章国宝, 费树岷, 魏自聪(1634)

磁悬浮储能飞轮线性变参数鲁棒增益调度控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈峻峰, 刘 昆, 肖 凯(1641)
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基于Q学习算法的变论域模糊控制新算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·余 涛, 于文俊, 李章文(1645)

两类B样条模糊系统及其应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谭彦华, 李洪兴, 许吉祥(1651)

相空间压缩法实现混沌神经网络联想记忆 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 缪志强, 王耀南(1658)

小脑模型关节控制器网络在传送带给料生产加工站学习优化控制中的应用 · · · · ·周 雷, 孔 凤, 唐 昊, 张建军(1665)

受控Rabinovich系统的超混沌系统 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘永建(1671)

城市协调控制主干路交通流模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张萌萌, 贾 磊(1679)

二维模拟场计算机建模与应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·隆 婷, 潘 峰, 张 锐, 任婷婷(1685)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1576)

征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1692)

第第第 12期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

II型模糊集合与系统研究进展 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·潘永平, 孙宗海, 黄道平(1693)

论论论文文文与与与报报报告告告

基于联合滤波算法的复杂时变系统在线自适应逆控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 于 霞, 刘建昌, 李鸿儒(1704)

分布参数系统的时空ARX建模及预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 华 晨, 李 柠, 李少远(1711)

广义幂集空间中证据冲突的原因分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 胡丽芳, 关 欣, 邓 勇, 何 友(1717)

基于改进“当前”统计模型的非线性机动目标跟踪算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 黄伟平, 徐 毓, 王 杰(1723)

无线传感器网络分布式量化卡尔曼滤波 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈军勇, 邬依林, 祁 恬(1729)

基于线性规划和遗传–粒子群算法的烧结配料多目标综合优化方法 · · · · · · 李 勇, 吴 敏, 曹卫华, 王春生, 赖旭芝(1740)

改进的频域辨识方法及其在直升机建模中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 鹏, 武 哲(1747)

面向控制性能的一类非线性关联系统输出反馈动态面控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 余修端, 孙秀霞, 林 岩, 董文瀚(1754)

多输入–多输出非线性系统的特征模型及在挠性卫星姿态控制中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙多青(1763)

T形交叉口信号配时的周期线性微分自动机建模与分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈阳舟, 李宏峰, 倪 金(1773)

非参数不确定时滞系统的重复控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·金 奎, 孙明轩, 吴忻生(1779)

环境干扰下分形生长的定方位控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张 丽, 刘树堂(1786)

密度分布函数在聚类算法中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·谭建豪, 章 兢, 李伟雄(1791)

短短短 文文文

活套关联系统建模及滚动时域控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张晓东, 姚小兰, 伍清河(1797)

基于速度信息观测的无轴承永磁同步电机悬浮解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王晓琳, 丁 强(1803)

时变时滞随机非线性系统的自适应神经网络跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 余昭旭, 杜红彬(1808)

基于蚁群–混合蛙跳算法的贴片机贴装顺序优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈铁梅, 罗家祥, 胡跃明(1813)

基于多传感器的全向足球机器人自定位 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·邓本再, 黄 苗, 李 亘, 王国伟(1821)

热处理炉钢板温度的自适应混沌粒子群算法–最小二乘支持向量机优化预报算法

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 静, 王 京, 杨 磊, 刘 森(1825)

基于Maclaurin展开的时间绝对误差积分次优时滞系统设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨启文, 阳外玲, 薛云灿, 杨远慧(1831)

非线性系统近似最优PD动态补偿控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·高德欣, 魏 蕊, 唐功友(1837)

* * * *
下期要目 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1753)
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