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第 29卷 (2012年) 总目次

第第第 1期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

社会控制论及其进展 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·万百五(1)

论论论文文文与与与报报报告告告

一类非线性系统的自适应观测器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··赵黎丽, 李 平, 李修亮(11)

水下滑翔机垂直面运动优化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张少伟, 俞建成, 张艾群(19)

电梯群的可调整鲁棒优化调度 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 芳, 宗 群, 张景龙, 李俊芳(27)

基于非光滑观测器的间隙三明治系统状态估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周祖鹏, 谭永红(34)

变量泵控制变量马达系统建模及控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 岩(41)

时滞反应扩散Hopfield神经网络的滑动模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·梁 霄, 王林山, 刘云龙(47)

改进型平方根无迹卡尔曼滤波及其在无轴承永磁同步电机无速度传感器运行中的应用

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 许 波, 朱熀秋, 姬 伟, 潘 伟, 孙晓东(53)

信标模式机动目标跟踪数据实时处理 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··商临峰, 邢科义, 甘友谊(59)

网络瞄准环境下异步航迹融合策略及融合算法研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 琳, 张 涛, 冯国强, 于 雷, 杨海燕(64)

基于T-S模糊模型非线性网络控制系统改进H∞跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· 肖会芹, 何 勇, 吴 敏, 肖伸平(71)

基于Dezert-Smarandache理论的递归目标识别融合方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·胡丽芳, 关 欣, 何 友(79)

带未知有色观测噪声的自校正融合Kalman滤波器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··张 鹏, 邓自立(85)

Lurie系统的鲁棒量化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··范蓉蓉, 张小美, 祁 恬, 陆国平(91)

用四元数状态切换无迹卡尔曼滤波器估计的飞行器姿态 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 乔相伟, 周卫东, 吉宇人(97)

带ε误差限的近似最优控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·林小峰, 黄元君, 宋春宁(104)

短短短 文文文

级联无刷双馈电机定子磁场定向的直接反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王乐英, 夏超英(109)

加热炉生产数据预处理策略研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· · · · · · · · · · · · · · · ·陈友文, 柴天佑(114)

移动机器人的确定学习与控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周 勇, 王 聪, 顾武军, 曾 玮(119)

根据系统时间尺度整定自抗扰控制器参数 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · ·李述清, 张胜修, 刘毅男, 周帅伟(125)

基于随机模型的软实时系统的任务期望可调度性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · ·王高才, 李 伟(130)

* * * *

征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (135)

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (136)

第第第 2期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

Pareto最大最小蚂蚁算法及其在热轧批量计划优化中的应用 · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 贾树晋, 朱 俊, 杜 斌, 岳 恒(137)

基于基站划分网格的无线传感器网络分簇算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 衣 晓, 邓 露, 刘 瑜(145)

离散事件系统拟同余关系的改进算法 · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · · 张仁远, 甘永梅, 晁武杰, 王兆安(151)
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过过过程程程控控控制制制理理理论论论与与与应应应用用用专专专题题题报报报告告告

基于未建模动态补偿的一类MIMO非线性系统的自适应广义预测解耦切换控制(英文)

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张亚军, 柴天佑, 王 宏, 牛 宏(157)

自适应噪声定界的改进集员辨识算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周 波, 戴先中(167)

有限时间信息融合线性二次型最优控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··甄子洋, 江 驹, 王志胜, 王新华(172)

基于信息熵理论的网络化集群系统的可靠性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·黄大荣, 汪 鹏, 朱 波(177)

基于振动频谱的磨矿过程球磨机负荷参数集成建模方法 · · · · · · · · · · · · · · · · ··汤 健, 柴天佑, 赵立杰, 岳 恒, 郑秀萍(183)

计算机数控系统光滑时间最优轨迹规划 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李树荣, 张 强(192)

永磁同步电动机无速度传感器矢量调速系统的积分反步控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王礼鹏, 张化光, 刘秀翀(199)

分子量分布的广义状态反馈跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 晶, 黄颖华, 曹柳林,吴海燕, 靳其兵(205)

基于Takagi-Sugeno模糊双线性模型的连续搅拌反应釜H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · ·陈 珺, 刘 飞(212)

基于输入输出线性化的连续系统非线性模型预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孔小兵, 刘向杰(217)

扩展Kalman滤波框架下的地平线检测算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 徐伟杰, 李 平, 韩 波(225)

多切面分类改进独立成份与支持向量机集成故障诊断方法 · · · · · ··· · ··· · · · · · · · · · · · · · · 薄翠梅, 柏杨进, 杨海荣, 张广明(229)

分分分散散散式式式发发发电电电系系系统统统与与与智智智能能能电电电网网网技技技术术术专专专题题题报报报告告告

基于多智能体的分布式发电系统协调优化 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 郭红霞, 吴 捷, 康龙云, 杨 苹(235)

智能电网信息安全及其对电力系统生存性的影响 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈来军, 梅生伟, 陈 颖(240)

双馈感应风力发电机组的滑模直接电压控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张 淼, 李运德, 陈思哲, 吴 捷(245)

双馈风力发电机系统的自抗扰神经网络的励磁控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨 苹, 周少雄, 胡 斌, 马艺玮(251)

可再生能源分布式发电能量管理的复杂性研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 曾 君, 刘俊峰, 吴丽群, 吴 捷, 颜汉荣(257)

电网电压不平衡工况下双馈感应风力发电机组的自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈思哲, 张 淼, 吴 捷, 唐雄民(265)

* * * *
征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (272)

第第第 3期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

基于李雅普诺夫量子系统控制方法的状态调控 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·丛 爽(273)

论论论文文文与与与报报报告告告

异构多无人机网络化协同控制系统的可控性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·陈际玮, 周 锐, 吴 江(282)
传感器网络中鲁棒状态信息融合抗差卡尔曼滤波器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周 彦, 李建勋, 王冬丽(291)
静止无功补偿器的自适应逆推无源反馈控制设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·张 蕾, 张爱民, 韩九强, 张 杭(298)
新的鲁棒滤波算法及在微机电系统–惯性导航系统/全球定位系统中应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·石 静, 缪玲娟, 倪茂林(305)
数据驱动的无模型自适应直线伺服系统精密控制和实现 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·曹荣敏, 周惠兴, 侯忠生(310)
自主式水下航行器三维路径跟踪的神经网络H∞鲁棒自适应控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 葛 晖, 敬忠良, 高 剑(317)
一类排队服务系统的最优控制策略研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘名武, 杨迎春, 马永开(323)
冷带轧机液压伺服位置系统的鲁棒输出反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李建雄, 方一鸣, 石胜利(331)

短短短 文文文

带有稳定学习的递归神经网络动态偏最小二乘建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 魏, 柴天佑, 赵立杰(337)
含静止同步串联补偿器的单机系统非线性综合控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王 奔, 钱碧甫, 徐万良, 侯荣均(342)
H∞回路成形中的µ综合法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·何 朕, 姜晓明, 孟范伟, 王广雄(347)
基于混合差分进化和alpha约束支配处理的多目标优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · ·徐 斌, 祁荣宾, 钱 锋(353)
中心差分卡尔曼平滑器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王小旭, 潘 泉, 程咏梅, 赵春晖, 杨 峰(361)
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智智智能能能自自自动动动化化化专专专题题题报报报告告告

实用自抗扰控制在大时滞厚度自动监控系统中的应用 · · · · · · · · · · · · ·王丽君, 童朝南, 李 擎, 尹怡欣, 高志强, 郑勤玲(368)
一类控制系数有界的时变非线性系统的自适应鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杜佳璐, 于双和, 郭 晨, 陈余庆(375)
小型无人直升机的姿态与高度自适应反步控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·孙秀云, 方勇纯, 孙 宁(381)
非匹配不确定和状态时滞扰动下的车道线保持 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李 玮, 段建民, 龚建伟(389)
输入有界的自由漂浮柔性空间机器人轨迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · ·翟艳霞, 胡庆雷, 徐 梁, 霍 星(395)
航天器姿态机动及稳定的自抗扰控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·赖爱芳, 郭 毓, 郑立君(401)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (408)

第第第 4期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

一类多平衡点线性切换系统稳定区域的估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭荣伟, 王玉振(409)
通讯约束下的线性系统状态降维与估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · ···沈 英, 章 辉(415)

过程控制时间序列中异常值的动态检测 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘 芳, 毛志忠(424)

不确定区域下基于自适应并行遗传的最优鲁棒控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 胡小青, 胥布工(433)

近空间飞行器多模型软切换保性能非脆弱控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王宇飞, 姜长生, 吴庆宪(440)

执行器不确定系统鲁棒预测动态控制分配策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈 勇, 董新民, 薛建平, 王发威(447)

风力发电系统的Hamilton建模及其无速度传感器控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 任丽娜, 刘福才, 焦晓红(457)

自适应单指数平滑法在短期交通流预测中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 齐 驰, 侯忠生(465)

基于k–最近邻分类增强学习的除冰机器人抓线控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 魏书宁, 王耀南, 印 峰, 杨易旻(470)

非线性时变时滞FAST TCP系统低保守全局稳定性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· · · · · · · · · · · · · · · 陈晓龙, 章 云, 刘 治(477)

脑皮层神经网络的线性时滞反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·于海涛, 王 江, 邓 斌, 魏熙乐(485)

短短短 文文文

多输入多输出非线性系统的最小二乘支持向量机广义逆控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘国海, 张 懿, 魏海峰, 赵文祥(492)

随机系数自回归模型变均值点在线监测与应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李拂晓, 田 铮, 陈占寿(497)

基于目标函数的递推子空间辨识算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王 佳, 王宏伟, 顾 宏(503)

连续系统的状态重置动态量化反馈控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 鲁仁全, 吴 芳, 薛安克(507)

基于极值搜索算法的一类多输入多输出非仿射型非线性系统输出跟踪控制 · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 左 斌, 李 静(513)

最小化提前和延误惩罚的批处理问题 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 赵洪銮, 韩国勇, 张志军(519)

无轴承永磁同步电机最小二乘支持向量机非线性建模 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙晓东, 朱熀秋, 杨泽斌, 张 涛(524)

牵引车–飞机系统的自适应滑模变结构控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· · · · · · · · · · · · · · · 周丽杰, 王能建, 张德福(529)

输入具有齿隙非线性特性的周期系统的自适应控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 朱 胜, 孙明轩, 何熊熊(535)

具有数据丢包的非线性奇异脉冲系统量化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 赵贤林, 费树岷, 李 涛(539)

基于遗传算法的电动助力转向系统鲁棒H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 臧怀泉, 王媛媛(544)

第第第 5期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

舵机速率饱和时的飞机尾旋改出控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 凯, 朱纪洪, 范 勇(549)
基于退化激励信号的含有迟滞的三明治系统辨识 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谢扬球, 谭永红(555)
融合时/频信息的磨矿过程磨机负荷软测量 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 汤 健, 柴天佑, 赵立杰, 岳 恒, 郑秀萍(564)
自主空中加油时变质量无人作战飞机非线性控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭 军, 董新民, 王 龙(571)
一种飞控系统不确定性建模方法及其鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 闫亚宾, 曾建平(580)
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基于全景视觉匹配的移动机器人蒙特卡罗定位算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·顾 爽, 陈启军(585)
基于观测器的汽轮发电机气门开度的时滞无关控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙妙平, 年晓红, 潘 欢(592)
模糊非脆弱动态输出反馈H∞控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨 维, 杨晓芳, 刘建昌(599)
密集障碍物环境下基于凸包和微粒群优化的机器人路径规划 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··巩敦卫, 耿 娜, 张 勇(609)
风力发电系统的恒功率非线性H∞鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··秦生升, 胡国文, 顾春雷, 李 杜(617)
伪多跳中继分布式一致性算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 彭换新, 戚国庆, 盛安冬(623)

短短短 文文文

不完全量测的误差方差约束下的容许采样频率 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈素娟, 戚国庆, 盛安冬(629)
基于不确定逼近的机械手自适应鲁棒预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈志旺, 薛佳伟(635)
一种无约束多步递归神经网络预测控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李会军, 肖 兵(642)
具有通信时延的跟随者–多领导者聚集控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘学良, 胥布工, 谢立华(649)
零相差跟踪控制器增益特性处理技术 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·周 黎, 杨世洪, 高晓东(655)
符号型自适应模糊控制器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 郭海刚, 杨万才(660)
无轴承扰动补偿悬浮系统的稳定性分析与验证 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王晓琳, 贺 鹏(665)
广义分层混合模糊系统及其泛逼近性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王贵君, 段晨霞(673)
不确定遥操作系统带干扰观测器的自适应控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 霞, 黄 琦, 陈 勇(681)

* * * *
征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (688)

第第第 6期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

基于反馈校正原理的非对称旅行商问题的自收敛优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·白 杰, 朱 俊, 杨根科, 潘常春(689)
加工时间可控的炼钢调度问题两阶段模型及优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 谭园园, 宋健海, 刘士新(697)
非匹配不确定高阶非线性系统的滑模控制新方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 蒲 明, 吴庆宪, 姜长生, 王宇飞(708)
混合粒子群算法求解多目标柔性作业车间调度问题 · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 张 静, 王万良, 徐新黎, 介 婧(715)
基于未知Prandtl-Ishlinskii回滞的一类不确定非线性系统自适应逆控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李致富, 袁 鹏, 胡跃明(723)
控制方向未知的二阶时变非线性系统自适应迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 静, 胡云安, 耿宝亮(730)
非完整移动机器人全局路径跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 郑泽伟, 霍 伟, 诸 兵(741)
采用测地线活动轮廓模型检测与跟踪运动目标 · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 徐 杨, 吴成东, 陈东岳, 赵 骥, 王 力(747)
基于核主元分析–主元分析的多阶段间歇过程故障监测与诊断 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 齐咏生, 王 普, 高学金(754)
牵制控制下的多智能体系统群一致性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 宋海裕, 俞 立, 胡鸿翔(765)
基于Lanchester方程的作战混合动态系统最优变招控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈向勇, 井元伟, 李春吉(773)
状态受限的小型无人直升机轨迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 周洪波, 裴海龙, 贺跃帮, 孙太任(778)
基于内流动力学的海洋输油柔性立管鲁棒边界控制 · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 高红霞, 赵志甲, 吴忻生, 刘 屿(785)

短短短 文文文

小型无人直升机控制律设计与仿真 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 于明清, 徐锦法, 刘建业(792)
基于反步法的主从航天器相对姿态控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 马广富, 张海博, 胡庆雷(797)
电压畸变条件下三相三线有源电力滤波器的T–S模糊H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 颜文旭, 纪志成(803)
扩展的微粒群算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·莫思敏, 曾建潮, 谢丽萍(811)
基于视觉伺服非完整移动机器人的有限时间饱和镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈 华, 王朝立, 杨 芳, 许维东(817)

* * * *

《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (824)
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第第第 7期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

面向偏微分方程的连续反演控制算法综述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李晓光, 刘金琨(825)

论论论文文文与与与报报报告告告

视觉与惯性传感器融合的隐式卡尔曼滤波位置估计算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杜光勋, 全 权, 蔡开元(833)
再入飞行器姿控系统的准连续高阶滑模设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 范金锁, 张合新, 周 鑫, 吕永佳(841)
基于非光滑观测器的迟滞三明治系统状态估计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 周祖鹏, 谭永红(847)
起伏地形环境中多移动机器人协作运输策略 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨 帆, 刘士荣, 仲朝亮, 董德国(857)
全局和声搜索方法及其在仿人灵巧臂逆运动学求解中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 任子武, 王振华, 孙立宁(867)
基于神经网络的水下机器人三维航迹跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 贾鹤鸣, 张利军, 齐 雪, 杨立新(877)
混杂Petri网系统中同步距离的确定及同步控制器的设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 方 欢, 陆 阳, 黄镇谨, 杨 娟(884)
基于有限记忆变遗忘因子的子空间辨识算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 黄金峰, 张合新, 胡友涛, 张 植(893)
基于多输入时滞脉冲模型的采样数据控制系统的随机镇定 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 唐 斌, 曾启杰, 章 云(899)
基于分段连续Lyapunov函数的采样系统鲁棒保性能控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘富春, 高焕丽(909)
基于新蝶状模型的混沌控制及其应用研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王林泽, 高艳峰, 李子鸣(915)
基于抗差扩展卡尔曼滤波器的永磁同步电机转速估计策略 · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 尹忠刚, 张瑞峰, 钟彦儒, 曹 钰(921)
反步法在三相电压型脉冲调宽逆变器控制中的应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 董锋斌, 钟彦儒(928)

短短短 文文文

基于单神经元的永磁同步电机解耦控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李晓宁, 赵现枫, 黄大贵, 邵 伟(933)
时滞依赖H∞滤波器的有限频故障检测方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··沈 喆, 杨光红, 孙 鹏(940)
一种分数阶修正比例导引律 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 朱竹婷, 廖 增, 彭 程, 王 永(945)
网络系统中动态矩阵控制的稳定性条件 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 葛 阳, 王景成(949)
运动平台上光电跟踪系统的自抗扰控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李锦英, 付承毓, 唐 涛, 李志俊, 于 伟(955)
风浪流干扰及参数不确定欠驱动船舶航迹跟踪的滑模鲁棒控制 · · ····· · · · · · · · · · · · · · · 朱齐丹, 于瑞亭, 夏桂华, 刘志林(959)

第第第 8期期期

“““学学学习习习控控控制制制理理理论论论与与与应应应用用用”””专专专刊刊刊

前言 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (965)

综综综述述述与与与评评评论论论

迭代学习控制技术回顾与长期学习控制展望(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·阮小娥, 朴光贤, 卞增男(966)

论论论文文文与与与报报报告告告

一类有色噪声干扰下的随机时变系统学习辨识 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙明轩, 毕宏博, 陈柏侠, 何海港(974)
非最小相位系统的扩展Laguerre基函数迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·刘 山, 刘 杰(985)
具有初始状态不确定性的非线性系统脉冲补偿迭代学习控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 阮小娥, 赵建永(993)
离散时间非线性系统的数据驱动无模型自适应迭代学习控制(英文) · · · · · · · · · · · · · ··金尚泰, 侯忠生, 池荣虎, 柳向斌(1001)
信息熵动态变异概率RNA遗传算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·王康泰, 王 宁(1010)
一种新的复杂动态网络学习控制的自适应同步算法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·郭晓永, 李俊民(1017)
非线性离散时间系统的最优终端迭代学习控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 池荣虎, 侯忠生, 王郸维, 金尚泰(1025)
分数阶迭代学习控制的收敛性分析(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····李 岩, 陈阳泉, 安孝晟 (1031)
存在环境约束的机器人自适应迭代学习控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·何熊熊, 秦贞华, 张 端(1038)
管式聚合反应器温度分布的动态建模与广义PI控制(英文) · · · · · · · · · · · · · ··王 晶, 曹柳林, 吴海燕, 马 娜, 靳其兵(1043)
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一类线性连续切换系统的迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·卜旭辉, 侯忠生, 余发山(1051)
内模强化学习型模型预测控制及其在人工胰脏上的应用(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·杨跃男, 王友清(1057)
非线性迭代学习控制问题的延拓修正牛顿法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·亢京力(1063)

短短短 文文文

一种间歇过程的综合预测迭代学习控制方法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···陈 宸, 熊智华(1069)
寻找多智能体系统一致性的迭代学习方法(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·李金沙, 李俊民(1073)
具有迭代初始误差的高相对度线性离散系统的迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ···毛祖永, 李晓东(1078)
基于几何分析的分布参数系统的迭代学习控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · ····田森平, 吴忻生 (1082)
一阶强双曲分布参数系统的迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·戴喜生, 田森平(1086)
基于边界层的不确定机器人自适应迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·何熊熊, 秦贞华, 张 端(1090)

* * * *
征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1094)(1095)
《控制理论与应用》征稿简则 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1096)

第第第 9期期期

论论论文文文与与与报报报告告告

基于特征模型自适应方法的一类最小相位非线性系统稳定性分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· · · · · · · · · · · · · · · 王 勇(1097)
控制输入受限的拦截卫星轨道鲁棒H2/H∞控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 邓 泓, 孙兆伟, 仲惟超(1108)
基于区间数度量的运动模式建模与控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 徐正光, 孙昌平, 吴金霞(1115)
带Leader的不确定高阶多智能体系统的L2–L∞一致 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ····· · · · · · · · · · · · · · · 莫立坡, 周艳杰, 周洪波(1125)
具有通信约束的网络控制系统动态调度与H∞控制协同设计 · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 杜明莉, 周 川, 陈庆伟, 任 俊(1132)
具有PID反馈增益的自主水下航行器反步法变深控制 · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 王宏健, 陈子印, 贾鹤鸣, 李 娟(1139)
轮式移动机器人嵌入式自适应控制器设计与仿真 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 宋立博, 李劲松(1146)
基于伪谱法的自由采样实时最优反馈控制及应用 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张友安, 王丽英, 赵国荣(1151)
Pareto蚁群算法与遥感技术耦合的水资源优化配置 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 侯景伟, 孔云峰, 孙九林(1157)
全景式航空相机的离散滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张雪菲, 丁亚林, 李昕阳, 陈志超(1163)
网络化神经网络的时滞依赖稳定性判据(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 朱训林, 岳 东(1169)
控制方向未知非线性系统的自适应重复控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 金 奎, 孙明轩(1176)
一种复非线性系统的动力学特性和同步分析 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 琚宏昌, 李红远(1181)

短短短 文文文

基于传感器多模式调度的智能目标跟踪算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨海燕, 尤 政, 王 琳(1186)
基于分数阶滑模控制技术的永磁同步电机控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张碧陶, 皮佑国(1193)
具有参数不确定性的轮式移动机器人自适应backstepping控制 · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · · 孙棣华, 崔明月, 李永福(1198)
基于径向基函数神经网络的多级离心压缩机混合模型 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 褚 菲, 王福利, 王小刚, 张淑宁(1205)
高速动车组多模型切换主动容错预测控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 杨 辉, 张坤鹏, 王 昕(1211)
二型直觉模糊集 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 赵 涛, 肖 建(1215)
一类带有加速度约束的非线性系统最优滑模控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 董飞垚, 雷虎民, 李海宁, 李 炯(1223)
一类混沌系统的量化同步 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 伟, 王岩岩, 汪志鸣, 李建华(1227)

* * * *
征订启事 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1192)
征文通知 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · (1232)

第第第 10期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

信息融合理论的基本方法与进展(Ⅱ) · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 潘 泉, 王增福, 梁 彦, 杨 峰, 刘准钆(1233)
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论论论文文文与与与报报报告告告

一类变时滞饱和不确定系统鲁棒H∞滤波器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 洪晓芳, 王玉振(1245)
动态环境下带有非线性效应的复合粒子群优化算法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘黎黎, 李国家, 汪定伟(1253)
考虑执行器动态和输入受限的近空间飞行器鲁棒可重构跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · ·张 强, 吴庆宪, 姜长生, 王玉惠(1263)
融合李群理论与特征子空间基的图像目标跟踪 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·吴 刚, 唐振民, 杨静宇(1272)
基于雷达观测数据的高炉料面多模型控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘德馨, 李晓理, 丁大伟, 陈先中(1277)
交通信号公交优先控制策略及智能控制方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 邝先验, 许伦辉, 黄艳国(1284)
钢水到达时间扰动下连铸机二冷过程设定值的优化方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 罗小川(1291)
双足步行机器人能量成型控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘德君, 田彦涛(1301)
生物启发神经动力学模型的自治水下机器人反步跟踪控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 朱大奇, 杨蕊蕊(1309)
具有有限连续丢包网络控制系统的最优线性估值器 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 陈海霞, 孙书利(1317)
网络控制系统的时延相关状态反馈控制器设计 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李洪波, 邓建球, 孙增圻, 孙富春(1325)
不平衡电网电压下双馈感应发电机无源控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 军, 蒋说东(1331)
铝土矿连续磨矿过程球磨机优化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 马天雨, 桂卫华(1339)

短短短 文文文

基于观测器的非线性网络控制系统容错控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王燕锋, 井元伟, 张嗣瀛(1348)
一类非线性参数化系统的自适应鲁棒控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吕 帅, 苏宏业, 柳向斌, 刘之涛(1353)
分数阶系统的动力性质及反馈控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 吴新星, 朱培勇, 郑远明(1361)
变桨距风力发电机组恒功率反馈线性化控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 杨俊华, 郑俭华, 杨梦丽, 吴 捷(1365)
垂直面欠驱动自治水下机器人定深问题的自适应输出反馈控制 · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 张利军, 齐 雪, 赵杰梅, 庞永杰(1371)

第第第 11期期期

综综综述述述与与与评评评论论论

管理控制论:回顾、展望与评述 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 万百五(1377)

论论论文文文与与与报报报告告告

具有均匀量化器的非线性网络控制系统的一致有界性 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘俊豪, 张 皓, 陈启军(1388)
并联混合有源滤波器哈密顿系统建模及无源控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 鲁 伟, 徐长波, 李春文(1397)
未知复杂环境中的无人机平滑飞行路径规划 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 刘 伟, 郑 征, 蔡开元(1403)
滑模变结构有限时间收敛制导律 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张运喜, 孙明玮, 陈增强(1413)
基于反步法与动态控制分配的航天器姿态机动控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 李 波, 胡庆雷, 石 忠, 马广富(1419)
以幂次趋近的离散变结构重复控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 孙明轩, 王 辉, 范伟云(1426)
旋转球与乒乓球台/球拍的反弹模型 ··· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ··· · · · · · · · · · · · · · · 任艳青, 徐 德, 谭 民(1433)
基于时点分割的核Fisher判别分析–顺序回归机多类分类建模方法 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 张洪祥, 毛志忠(1440)
基于动态全潜结构投影的热连轧厚度监控 ·· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·· · · · · · · · · · · · · · · · 彭开香, 李 钢, 张 凯(1446)
一种自治操作条件反射自动机 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·阮晓钢, 戴丽珍, 于乃功, 于建均(1452)

短短短 文文文

测量数据丢失的一类非线性系统迭代学习控制 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 卜旭辉, 余发山, 侯忠生, 王福忠(1458)
具有区间时滞的离散时间基因调控网络稳定性研究 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 何 勇, 曾 进, 吴 敏, 张传科, 张 艳(1465)
热连轧板宽板厚的实用自抗扰解耦控制(英文) · · · · · · · · · · · · · · · · · · 王丽君, 童朝南, 李 擎, 尹怡欣, 高志强, 郑勤玲(1471)
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