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唐德翠; 高志强; 张绪红 浊度大时滞过程的预测自抗扰控制器设计 2017,34(1) 3 166

曹雨; 刘山 基于单应性矩阵的移动机器人视觉伺服切换控制 2017,34(1) 3 152

王佳伟; 沈毅; 王振华 切换系统的同时故障估计与容错控制 2017,34(1) 3 166

李杰; 齐晓慧; 万慧; 夏元清 自抗扰控制:研究成果总结与展望 2017,34(3) 3 525

商燕; 王海涛; 隋岩; 丛爽 双量子系统最大纠缠态制备的两种控制方法 2017,34(7) 3 27

谢亚军; 丁宝苍; 陈桥 状态空间模型的双层结构预测控制算法 2017,34(1) 2 317

包甜甜; 谢新连; 魏照坤 新的证据冲突度量方法 2017,34(1) 2 168

乔俊飞; 周红标 基于自组织模糊神经网络的出水总磷预测 2017,34(2) 2 234

李绍勇;肖兴达;蔡颖;厚彩琴;韩喜莲;马兵善 普通Petri网最大可达数的两段式死锁控制策略 2017,34(2) 2 33

刘丁; 赵小国; 赵跃 直拉硅单晶生长过程建模与控制研究综述 2017,34(1) 1 136

景绍学; 李正明 Wiener系统的变聚点样条逼近递推贝叶斯算法 2017,34(1) 1 65

孙妙平; 刘静静; 年晓红; 王海波 基于区间矩阵的四旋翼无人机鲁棒跟踪控制 2017,34(2) 1 278

张强; 袁铸钢; 许德智 基于干扰观测器的一类不确定非线性系统自适应二阶动态terminal滑模
控制

2017,34(2) 1 332

傅彩芬; 谭文 基于高阶控制器设计的线性自抗扰控制参数调整 2017,34(2) 1 259

王燕锋; 王培良; 蔡志端 时延转移概率部分未知的网络控制系统鲁棒H_∞故障检测 2017,34(2) 1 50

朱磊; 牛绿茵; 宋士吉; 张玉利 基于最大熵马尔科夫模型的绩效评价方法 2017,34(3) 1 221

陶瑞超; 马杰; 赵辉 基于间接自适应鲁棒的永磁同步电机电流控制器设计 2017,34(3) 1 192

沈艳霞; 杨雄飞; 赵芝璞 风力发电系统传感器故障诊断 2017,34(3) 1 226

黄开启; 陈荣华; 丁问司 凿岩机器人钻臂定位控制交叉精英反向粒子群算法 2017,34(3) 1 138

刘洋; 于树友; 郭洋; 高炳钊; 陈虹 基于滚动时域优化的轮式移动机器人路径跟踪问题研究(英文) 2017,34(4) 1 127

董齐芬; 俞立; 宋文战; 洪榛 针对延迟容忍用户的智能电网需求响应 2017,34(4) 1 112



蔡壮; 张国良; 宋海涛; 田琦 基于干扰观测器的一类奇异系统H_∞控制 2017,34(4) 1 76

郭涛; 陈为胜 不确定时滞关联大系统的全局稳定模糊容错控制 2017,34(5) 1 57

王欣; 孙书利 带相关噪声、随机观测滞后和丢失的随机不确定系统的最优线性估值器 2017,34(5) 1 55

谭天乐 卫星姿态的状态转移控制 2017,34(5) 1 62

易国; 毛建旭; 王耀南; 郭斯羽; 缪志强 非完整移动机器人目标环绕动态反馈线性化控制 2017,34(7) 1 107

陈来军; 王余阳; 郑天文; 陈天一; 梅生伟 基于一致性的并联虚拟同步发电机分布式协同控制 2017,34(8) 1 517

陈皓勇; 王勇超; 禤培正; 梁子鹏; 华栋 含高渗透率风电的微网系统鲁棒经济调度方法 2017,34(8) 1 480

赵志伟; 杨景明; 呼子宇; 车海军 基于角度邻域的多目标差分进化算法 2017,34(1) 0 250

杨辉; 刘盼; 李中奇 基于Elman模型的高速列车速度跟踪控制 2017,34(1) 0 234

黄佩秋; 刘建昌; 谭树彬; 王洪海 混合多目标粒子群优化算法在热精轧负荷分配优化中的应用 2017,34(1) 0 142

吉浩日; 席裕庚; 李德伟; 薛蕾 线性离散随机系统输入和状态的多步估计方法及应用 2017,34(1) 0 102

严求真; 孙明轩; 蔡建平 含输入死区系统的滤波误差初始修正迭代学习控制 2017,34(1) 0 105

禹亮; 程咏梅; 陈克喆; 赵会生; 李松 水声多诱饵对抗环境鱼雷导引方法 2017,34(1) 0 71

陆诗远; 颜钢锋; 林澈; 郑荣濠 并行卡尔曼滤波器的多信道序列规划算法 2017,34(1) 0 53

夏丽莎; 杨玉英; 方华京 基于EasyEnsemble的化工过程故障诊断性能改进 2017,34(1) 0 134

卢经纬; 张臻; 梁宇坤; 张文广 具有尾缘襟翼风力机的恒功率反步法控制 2017,34(1) 0 64

吕剑峰; 高岩 切换系统多面体区域的生存性判别 2017,34(1) 0 39

叶林奇; 宗群; 田栢苓; 王芳 非最小相位系统跟踪控制综述 2017,34(2) 0 265

金治群; 牛玉刚; 邹媛媛 带有滑模观测器的多智能体一致性控制 2017,34(2) 0 315

姜军; 杨丽英; 何玉庆; 韩建达; 徐卫良 输入约束下多旋翼飞行机器人的大范围镇定控制 2017,34(2) 0 128

赵志甲; 刘屿; 郭芳; 吴忻生; 邬依林 海洋柔性立管输出反馈边界控制 2017,34(2) 0 84

刘娇龙; 董新民; 薛建平; 王海涛 一类不确定运动系统的空间迭代学习控制 2017,34(2) 0 118

宫洵; 胡云峰; 杨荣彬; 陈虹 基于迭代Reference Governor的自由活塞发动机活塞运动控制 2017,34(2) 0 69

胡昌全; 刘树堂 一类广义Logistic映射的分形特征与同步 2017,34(2) 0 53



江友华; 钱彦; 曹以龙 城市电网谐波电流耦合机理分析与研究 2017,34(2) 0 78

程福亨; 孙振东 离散时间切换线性系统的最小状态超调设计(英文) 2017,34(2) 0 32

刘乐; 韩宇; 方一鸣; 张纯江 可逆冷带轧机速度张力系统的模糊自适应动态面反步控制 2017,34(3) 0 99

常玉清; 韩泽峰; 邹筱瑜 基于改进的动态因果图推理算法的复杂工业过程运行状态在线评价 2017,34(3) 0 101

李涛; 张斌; 乔建忠 执行机构部分失效的挠性航天器多界依赖容错控制 2017,34(3) 0 64

陈世明; 王培; 李海英; 赖强 带强连通分支的多智能体系统可控包含控制 2017,34(3) 0 119

李军; 万文军; 王越超 一种新型线性二阶滤波器的研究与应用 2017,34(3) 0 75

孙国法; 田宇; 王素珍 严格反馈非线性系统的自适应神经网络输出反馈控制 2017,34(3) 0 286

武秀恒; 杜岳峰; C.Steve.SUH; 毛恩荣; 宋
正河

一种基于时频控制方法的控制器设计与实验 2017,34(3) 0 62

李书培; 宋立伟 主动粘弹性控制抗冲击扰动 2017,34(3) 0 46

李健; 沈艳军; 刘允刚 Buck型变换器输出跟踪的自适应动态规划算法 2017,34(3) 0 63

曹铭; 张森; 尹怡欣; 肖文栋 高炉料面的分类与案例匹配算法 2017,34(3) 0 53

周波; 钱堃; 马旭东; 戴先中 基于集员估计的室内移动机器人多传感器融合定位 2017,34(4) 0 152

陈子印; 林喆; 康建兵; 贾鹤鸣; 于飞 基于滤波反步法的三相永磁同步电机伺服控制 2017,34(4) 0 107

孙佃升; 章跃进 自抗扰控制和高频信号注入的内嵌式永磁同步电机无位置传感器控制 2017,34(4) 0 173

穆凌霞; 余翔; 李平; 王新民 自适应广义滑模观测器之状态估计和故障重构 2017,34(4) 0 137

冒建亮; 李奇; 朱海荣 多源扰动下光电跟踪系统连续非奇异终端滑模控制 2017,34(4) 0 89

张建成; 朱芳来 匹配条件不满足时线性系统未知输入观测器设计 2017,34(4) 0 95

徐明海;孙宪航;巩亮;贾欣鑫;王政;李会明 油藏注水开发低阶模型及最优控制仿真研究 2017,34(4) 0 71

隗寒冰; 刘小飞; 彭志远 考虑发动机排气背压阈值的柴电混合动力汽车最优控制 2017,34(4) 0 63

杨辉; 郝丽娜; 陈洋; 薛帮灿 针对气动肌肉仿生肘关节抖振现象的Kalman-PID控制 2017,34(4) 0 74

周炳海; 胡理嫚 装配线物料搬运的拉格朗日松弛算法 2017,34(4) 0 95

邹奎; 苟兴宇; 范达 含多正弦扰动的航天器无拖曳控制系统性能极限研究 2017,34(4) 0 45

焦亭; 甘永梅; 肖国春; WONHAM W M 对称离散事件系统事件重标记观测器性质研究 2017,34(4) 0 25



岳菊梅; 陈增强; 闫永义; 金鑫 k轨道任务分配问题的可解性条件:图论方法(英文) 2017,34(4) 0 25

刘志; 张宪福; 王玉振 离散多平衡点正切换系统有限区间稳定与镇定 2017,34(4) 0 32

王春生; 李永明 三类不动点与一类随机动力系统的稳定性 2017,34(5) 0 32

李丹菁 高通量筛选系统的双子代数建模 2017,34(5) 0 25

蒲明; 蒋涛; 刘鹏 一类3阶非线性系统的非奇异终端滑模控制 2017,34(5) 0 132

武斌; 王长龙; 徐锦法; 胡永江 带有非线性扰动的时变时滞系统的稳定性准则 2017,34(5) 0 104

连静;刘爽;李琳辉;周雅夫;杨帆;袁鲁山 插电式混合动力汽车车速预测及整车控制策略 2017,34(5) 0 252

郑毅; 李少远; 魏永松 通讯信息约束下具有全局稳定性的分布式系统预测控制(英文) 2017,34(5) 0 53

符方舟; 王大轶; 李文博 基于卡尔曼滤波器组的多重故障诊断方法研究 2017,34(5) 0 102

张青; 颜学峰 融合概率分布和单调性的支持向量回归算法 2017,34(5) 0 25

周池军; 朱纪洪; 袁夏明; 雷虎民 考虑作动器动态补偿的飞机增量滤波非线性控制 2017,34(5) 0 47

杨岱巍; 王晶; 周靖林; 吴海燕; 靳其兵 N连接糖基化过程的动态图建模 2017,34(5) 0 38

宋莎莎; 赵忠盖; 刘飞 模型参数失配有界下的扩展集员估计方法 2017,34(5) 0 48

付明玉; 余玲玲; 焦建芳; 徐玉杰 控制饱和约束下的自主水面船编队 2017,34(5) 0 85

王凌; 郑晓龙 果蝇优化算法研究进展 2017,34(5) 0 262

杨博; 黄琳妮; 张孝顺; 余涛 多端高压直流输电系统自适应无源控制 2017,34(5) 0 58

朱佳;武兴成;林雪琴;肖丹阳;肖菁;黄晋;贺
超波

针对蛋白质复合体检测的自学习图聚类(英文) 2017,34(6) 0 18

高川; 黄叙辉; 芮伟; 蒋婧妍; 杜宁 改进型环形耦合结构的多缸比例同步控制 2017,34(6) 0 56

聂宏; 桑红 时滞状态反馈下离散时滞系统H_∞控制器失效时间分析 2017,34(6) 0 41

刘富春; 罗苹 具有多项式时间复杂性的离散事件系统安全诊断 2017,34(6) 0 38

刘锦涛; 高丽; 吴文海; 李静 垂直起降无人机基于图像的目标跟踪控制 2017,34(6) 0 130

刘平; 李敬; 侯加林 柴油机碳烟颗粒物的分形生长分析与凝聚控制 2017,34(6) 0 59

魏海峰; 韦汉培; 张懿 考虑滑模抖振的永磁同步电机反电势双级观测器 2017,34(6) 0 111

邹月娴; 余嘉胜; 陈泽晗; 陈锦; 王毅 图像分类卷积神经网络的特征选择模型压缩方法(英文) 2017,34(6) 0 153



宛袁玉; 王昌栋; 赵知临; 赖剑煌 结合灰色预测的动态概率矩阵分解(英文) 2017,34(6) 0 40

邹月娴; 刘诗涵; 王迪松 多重约束非负矩阵分解的非平稳噪声语音增强(英文) 2017,34(6) 0 36

田星; 陆筱怡; 吴永贤; 黄家健 编码选择哈希算法解决大规模图像检索问题(英文) 2017,34(6) 0 51

光俊叶; 邵伟; 孙亮; 张道强 基于融合欧氏距离与Kendall Tau距离度量的谱聚类算法(英文) 2017,34(6) 0 60

葛瑞;王朝晖;徐鑫;季怡;刘纯平;龚声蓉 基于多层卷积神经网络特征和双向长短时记忆单元的行为识别(英文) 2017,34(6) 0 188

李逢;桑农;王洪智;颜轶;高常鑫;刘乐元 多特征融合的实时人手跟踪算法(英文) 2017,34(6) 0 44

周涛; 陆惠玲; 王文文; 王惠群 基于聚类和支持向量机的胃癌患者住院费用建模(英文) 2017,34(6) 0 118

李杰; 刘怡光; 都双丽; 徐振宇 基于层次化及最小二乘的精确图像配准(英文) 2017,34(6) 0 41

梁艳; 章云 姿态和表情变化下的三维人脸标志点定位(英文) 2017,34(6) 0 27

戴铂;侯志强;余旺盛;李明;王鑫;金泽芬芬 基于堆栈式消噪自编码机的分块目标跟踪(英文) 2017,34(6) 0 50

王金; 刘洁; 高常鑫; 桑农 基于姿态对齐的行人重识别方法(英文) 2017,34(6) 0 162

陈勇斌; 李远清 基于稀疏表示的帕金森功能连接模式定位(英文) 2017,34(6) 0 16

于永进; 陈旭; 程学珍 基于秩一摄动理论配置Lyapunov指数的新算法 2017,34(7) 0 36

陈杰; 赵众 自适应扰动估计的相关积分优化方法及应用 2017,34(7) 0 33

沈刚; 李戈; 侯冬冬; 朱真才; 李翔 振动与力加载耦合的电液伺服控制 2017,34(7) 0 73

李艳辉; 吴迪 考虑随机时滞的非线性网控系统鲁棒L2–L∞控制 2017,34(7) 0 95

张海刚; 张森; 尹怡欣; 张晓娟 高炉料面特征提取与聚类分析 2017,34(7) 0 44

张军龙; 牛玉刚 基于虚拟网格的拥塞控制及能耗均衡路由协议 2017,34(7) 0 42

万晓琴; 严洪森 面向航空发动机装配线的知识化制造系统重调度和自重构 2017,34(7) 0 77

杜大军; 李汪佩; 詹斌; 费敏锐 带有时变计算时延的倒立摆视觉实时控制研究 2017,34(7) 0 61

曹跃; 王雅琳; 何海明; 杨卜菘; 桂卫华 Canopy-Kmeans聚类和组合优化的铁矿预配料智能调度 2017,34(7) 0 67

高炳钊; 洪金龙; 陈虹 汽车传动系统平顺性驾驶品质控制 2017,34(7) 0 264

江紫亚; 何玉庆; 韩建达 基于同步的多旋翼无人机非线性模型自适应参数辨识 2017,34(7) 0 86

屠园园; 王大轶; 李文博 考虑可靠性影响的受限系统可重构性量化评价 2017,34(7) 0 22



李洋; 刘明雍; 杨盼盼; 彭星光 非全包裹超空泡航行体建模与姿轨控制 2017,34(7) 0 30

刘斌; 刘义才 区间化时变时延的网络化切换系统建模与控制 2017,34(7) 0 61

徐华电; 苏建徽; 杨向真; 杜燕; 施永 虚拟同步机逆变器等效方式及滤波电路影响分析 2017,34(8) 0 302

廖志伟; 王妍; 王路 电网企业参与的分布式能源运营模式及发展空间研究 2017,34(8) 0 326

胡存刚; 邓娜; 张云雷; 王群京; 罗方林 三电平有源中点钳位型微网储能变流器直流侧中点电压优化控制策略 2017,34(8) 0 194

马广富; 于彦波; 李波; 胡庆雷 基于积分滑模的航天器有限时间姿态容错控制 2017,34(8) 0 189

许志荣; 杨苹; 曾智基; 彭嘉俊; 郑成立 单三相光储型多微网黑启动恢复策略 2017,34(8) 0 175

杨建;原文宾;聂雨雯;柳张杰;韩华;董密 直流微电网分布式控制的时滞稳定化设计 2017,34(8) 0 132
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